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Hinweise

C€

HINWEISE

ZUR ELEKTRISCHEN
SICHERHEIT UND
zum EMV-ScHuTz

N

Bitte lesen Sie diese Hinweise aufmerksam, bevor Sie das Instrument installieren.
Klasse 2 Gerat fur den Tafeleinbau

Dieser Regler entspricht der
EG-Niederspannungsrichtlinie n089/336/CEE sowie der EN 61010 -1 (IEC 1010 - 1) : 90
+A1:92 + A2:95.
Hinsichtlich der EMV erflllt dieses Instrument die Richtlinie 89/336/CEE mit der Erganzung
92/31/CEE:
- Vorschriften zu HF-Emissionen
EN50081 - 1 fir Wohnumgebungen
EN50081 - 2 fur industrielle Umgebungen
- HF-Storfestigkeit
EN50082 - 2 fur Industriegerate und -systeme

Bitte beachten Sie, dass es in der Verantwortung des installierenden Technikers liegt, die
Einhaltung aller Sicherheits- und EMV-Schutzbestimmungen sicherzustellen.

Dieser Regler verfugt Uber keinerlei vom Anwender zu wartenden oder instandzusetzenden
Teile. Reparaturen an diesen Reglern kénnen nur von speziell ausgebildetem Personal mit
entsprechenden Geraten ausgefuhrt werden. Daher bietet Mesa einen technischen

Kundendienst und Reparaturservice.

Bitte wenden Sie sich an Mesa Industrie-Elektronik GmbH ¢ Neckarstr. 19 « D-45768 Marl

Alle fUr Sicherheit und EMV-Schutz relevanten Warnungen und Informationen sind mit
dem Zeichen kenntlich gemacht.
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1 - EinfUhrung
1 EINFUHRUNG

LEISTUNGSFAHIG Ressourcen Ausgangskonfiguration
UND FUNKTIONAL |_, Memory Chip Regelung Alarme Analogausgang
— | Kopieren/Archivieren von Daten
(Option) (J | JaS l | [ﬂ
Vielen Dank fur den Kauf eines Universal- Mo Y —
. ' niversail-ivieleingan i

Reglers. Diese Regler reprasen- B — o oP1 PUISP
tieren die Summe der unsere 2 > - 1 EineI OP1 0P2 OP3 OP4 |OP5 OP6

- ] e egel-
Ergahrungen bei der Er'TtW|C.klung Hilfseingang 0P2 - - 2|zone 0P5 OP1 OP2 OP3 OP4 0P6
und Herstellung von intelligen- AUy
ten, leistungsfahigen und hoch- aull Bl s 0P3 3 OP1 OP2 OP3 OP4 |OP5 OP6

|4ssi Digitaler Eingang IL1 > I

Zuverlassigen : iL P4 | 4|Zwei  OP1 OP5 0P2 OP3 OP4 0P6
Die Regler der Serie X5 sind fur E IL - Regel-

5|zonen  OpP5 OP2 |OP1 0P3 OP4 0P6

6 OP5 OP6 |OP1 OP2 OP3 OP4

0P6 mA v
7|Ventil  OP1 OP2 0P3 OP4 |0P5 0OP6
(Op ion)

den Betrieb im industriellen
Umfeld konzipiert und bieten als
wirklich universell einsetzbare
Instrumente eine vollstandige

; E
Funktionsausstattun g. Sollwert Fuzzy-Selbstoptimierung mit automatischer Auswahl Kontinuierliche Selbstoptimierung
Je nach Ausfihrung kdénnen ax16s - . Einmalige
. .. Einmali Selbstoptimierung, Adaptive
diese Regler auch fur 4 M % Sebstoptmierung It Egenfroquenz Selbstoptimierung
Rampenprogramme mit bis zu Funktion der digitalen Eingénge (IL1,IL2 oder IL3)
16 Segmenten programmiert - M . Modbus
RS485
werden. Master
_ Anbindung
andere
Modbus Instrumente
Slave
Parametrierung
Uberwachung
(Option)

[



1.1 MODELLSCHLUSSEL

Der vollstandige ModellschlUssel
ist auf dem Typenschild ange-
geben.

Informationen zum Produktkode
kénnen auch Uber die Tastatur
abgerufen werden wie in
Abschnitt 5.1 auf Seite 53
beschrieben.

Typenschild

P/N : X5-3150-0000
CONF :
S/N : AOA-9919/0013 .

1 - Einleitung

V~(L-N) : 100+240V 50/60 Hz - 5W

QUCIEL 0 A A
q3

Modell Basisgerat Zubehdr
l-uﬂn QEAC
Modell Versorgungsspannung? I ' Farbe
u E E Ausgénge { Bedienungsanleitung
Serielle Komm. + Math- Packet (MP) Sollwert
/ \ Optionen
; \ Versorgungsspannung ﬂ Optionen E
8 F 100... 240Vac (-15...+10%) | 3| Keine 0
24Vac (-25...+12%) 5 Frequenzeingang 1
111218 oder 24Vdc (-15...4+25%) 2 SSR-Treiber/Analogausgang (OP6) | 4
" | "o' '7' %] Frequenzeingang + OP6 |6
, , | , L) Ausginge OP1 - OP2 B
SCOED -l' T—, Relais - Relais 1 Sollwertrampen E
NN Triac - Triac 2 Nicht installiert 0
3 - - .
4 Programme mit 16 Segmenten| 4
312 - |' '_, |'_,' |'_|' Serielle Kommunikation  {¢
M2EE =S Keine 0 Bedienungsanleitung F |
Mathematik-Paket (MP) 1 ltalienisch/Englisch (Standard) 0
RS485 Modbus/Jbus SLAVE + MP| 5 Franzdsisch/Englisch 1
RS485 Modbus/Jbus 6 Deutsch/Englisch 2
SLAVE + MASTER + MP Spanisch/Englisch 3
PROFIBUS DP SLAVE + MP 7
RS485 Modbus/Jbus Farbe der Frontplatte €]
bW A %) g aE+PROFBUS+MP |8 Anthrazit (Standard) 0
QD N7 (] Beige 1

(&)}



2 - Installation

2 INSTALLATION

Die Installation darf ausschlieBlich durch
qualifiziertes Personal ausgefiihrt wer-
den.

Bitte beachten Sie bei der Installation des
Reglers alle Anweisungen dieser
Bedienungsanleitung. Dies gilt insbesonde-
re flr die mit Symbol gekennzeichne-
ten Sicherheits- und EMV-Schutzhinweise.

Um BerlUhrung oder Kontakt mit span-
nungsfihrenden Teilen zu verhindern, muB3
der Regler in einem geschlossenen Gehause,
einem Schaltschrank oder einer Schalttafel
installiert werden.

(o)}

2.1 ALLGEMEINE BESCHREIBUNG

IP20 Klemmenblock
EN61010 -1 (IEC1010 - 1)

Typenschild

Montageklammern

Dichtung

S Schalttafel

Frontseitiger
Gehauseschutz: IP65
EN 60529 (IEC 529)




2.1.1 ABMESSUNGEN

48 mm
' 1.89in
96 mm
3.78in
[ AN
O <o O
110 mm
4.33in

10 mm max

0.39in max

10 mm max

0.39in max

*

2.1.2 TAFELEINBAU

65 mm min

2.56 in min

2 - Installation

113 mm min

92+0.8 mm
3.62+0.031 i,

45+0.6 mm
1.78+0.023 i

4.45 in min

N



2 - Installation

2.2 UMGEBUNGSBEDINGUNGEN A3

Normale Betriebsbedingungen

% Hohe tber N.N. bis zu 2000 m
i°c Temperatur 0...50°C

%Rh Feuchte 5...95 % r. F., nicht kondensierend

Besondere Betriebsbedingungen Vorschlag
% Héhe Gber N.N. > 2000 m Modell flr 24Vac verwenden
tc Temperatur >50°C Lifter einsetzen

Kondensation durch héhere
0, (o)
70Rh Feuchte > 95 % . F. Temperatur verhindern.
Leitfahiger Staub Filter verwenden

Unzulassige Betriebsbedingungen ®

=

Ye
<

Korrosive Gase

S

P
o ' %
N

AN

Explosionsgefahrdete Atmosphéren

|oo



2.3 EINBAU IN SCHALTTAFEL [1]

2.3.1 IN AUSSCHNITT
EINSETZEN

1 Tafelausschnitt anfertigen.

2 Auf korrekte Positionierung
der Dichtung achten

3 Instrument von Vorne einsetzen.

UL note
[1] For Use on a Flat Surface of a Type 2 and Type 3 ‘raintight’ Enclosure.

2.3.2 BEFESTIGUNG

1 Montageklammern aufstecken

2 Montageklammern zur
Schalttafel hin schieben und
andrlcken, um den Regler zu
fixieren.

2.3.3 MONTAGEKLAMMERN
LOSEN

1 Schraubendreher zwischen
Regler und Klammern ein-
schieben.

2 Klammer durch Drehen des
Schraubendrehers |6sen.

Y

A YAVAVA VA ‘VLVAYA VAVAY,

2 - Installation

2.3.4 HERAUSZIEHEN
DES REGLERS PiNC€

1 An diesen Punkten zusam-
mendriicken

2 und herausziehen

Das Instrument kann durch sta-

tische Elektrizitat beschadigt

werden.

1MQ ;;7

Vor dem Herausziehen eine
geerdete Flache berihren.

I©



3 - Verdrahtung

VERDRAHTUNG

Profibus

LOGIC
INPUT

[+ |
- (35
C a2
[16]+
—~E:|POT
[ig]- 0%=
[i9]+

Bal+ ope
Bi]- |(option)

N/C

IN2
B3]+ (option)

p4]- |JUUL

REM

pa— ¢
e—n
©,
BaINCT
Bdc |ors
Balnol
BINO| o4
Elc -

NO_OPQ
BANO |
Bslc _
@]+ 24\ —

ouT

OP4

O

UL notes

[1] Use 60/70 °C copper (Cu) conductor

only.

[2] Wire size 1 mm?2 (18 AWG

Solid/Stranded)

3.1 VERDRAHTUNG [1]

............................

............................

..........................

..........................
"

Klemmenabdeckung

A
S 5.7
b=y D%
|ﬂ@ﬂ [ Kabelquerschnitt
,—l—‘ 1 mm2 [2]
&

Schraubklemmen M3

Klemmen fir Optionen

@ | P (D

Befestigungsschraube
0.5 Nm

E——=  Schraubendreher
4 (Kreuzschlitz) PH1
E&——=  Schraubendreher (Schlitz)
= 0.8 x4mm
Klemmen

Py

A 1.4 mm 0.055 in max

1 Kabelschuh AMP 165004
19 @ 5.5 mm - 0.21 in

1

Abisolierte Leitung
L 5.5mm-0.21in




VERDRAHTUNG
VORSICHTSMABNAHMEN
Al

Das Instrument ist flr den Einsatz
unter rauhen und stdrintensiven
Umgebungen ausgelegt (Stufe IV des
Industriestandards [EC 801-4).
Dennoch sollten die folgenden
Richtlinien beachtet werden:

Bei der Verdrahtung mussen alle rele-
vanten Sicherheitsvorschriften ein-
gehalten werden.
Spannungsversorgungs- und
Signalleitungen getrennt von lei-
stungsfiihrenden Leitungen halten.
Leitungen nicht in der N&he von
Schitzen, Relais oder Elektromotoren
fuhren. Leitungen nicht in der N&he
von Leistungsschaltern fiihren. Dies
gilt insbesondere fur
Phasenanschnittsteuerungen.

Eingangsleitungen von Netz- und
Ausgangsleitungen getrennt
fihren.Wenn dies nicht mdglich ist,
abgeschirmte Kabel verwenden und
die Abschirmung einseitig erden.

3.2 EMPFOHLENE LEITUNGSFUHRUNG

3 - Verdrahtung

Kabelkanal fir Spannungsversorgungs- und Ausgangsleitungen

|
A B A B

D A = Spannungsver-
€54 sorgung
@es B = Ausgénge
@36 C = Analogeingéange
: D = Analogausgange
E = Digitale
Ein/Ausgénge

DC I‘E DC DC Serielle Komm

Kabelkanal fur Sensorkabel und Signalleitungen




3 - Verdrahtung
3.3 VERDRAHTUNGSBEISPIEL (VENTILREGELUNG)

Analogausg. Befehle

Uberwachung vV~

I:I Netzschalter
(.{ J Spannungsversorgung
[3]
RS485

/7

|
2|
@

0.5AT

:

3@@
.||—‘

L

OP1 [5]

WV \V

orRiTRh
<i <i
]
[) [)
thii e
— —
D | O
Rl Rl
g |
| B

5] @mag§?
R
|

8] &l [£]

Servomotor

Pt100

-_— jad

IN

...20mA

Transmitter

=

NC€

Hinweis:

1] Vergewissern Sie sich, da3 die
Netzspannung mit der auf dem Typenschild
angegebenen Spannung Ubereinstimmt.

2] Schalten Sie die Spannungsversorgung
erst ein, wenn alle elektrischen Anschlisse
vollstdndig verdrahtet wurden.

3] Entsprechend der einschlégigen
Sicherheitsbestimmungen sollte der
Netzschalter mit der MSR-Nummer des
Instruments beschriftet werden, das er schal-
tet. Der Netzschalter sollte fiir den Bediener
einfach zuganglich sein.

4] Das Instrument ist mit einer Sicherung von
0.5 Aac (trage) abgesichert. Bei einem Ausfall
der Sicherung sollte das Instrument zur
Instandsetzung an den Hersteller gesendet
werden.

5] Zum Schutz des Instruments sollten folgenden
Sicherungen vorgesehen werden:
2Aac trage fur 220Vac Relaisausgange
4Aac trage fur 120Vac Relaisausgange
1Aac trage fir Triac-Ausgénge

6] Relaiskontakte sind bereits durch integrier-
te Varistoren gesichert.

Bei induktiven Lasten und einer

Versorgungsspannung von 24 Vac sind
Varistoren Kode A51-065-30D7 zu ver-
wenden, die auf Anfrage lieferbar sind.



3.3.1
SPANNUNGSVERSORGUNG

Schaltnetzteil mit integrierter

Sicherung, zweifach galva-

nisch getrennt

e Standardversion
Standard-Spannung:
100...240Vac (-15...+10%)
Frequenz: 50/60Hz

¢ Niederspannungs-Netzteil:
Nennspannung :
24Vac (-25...+12%)
Frequenz : 50/60Hz oder
24Vdc (-15...+25%)
Leistungsaufnahme 3VA max.

Sicherung (PTC) —
=B
Netz/
@Versorgungsspannung
[26jt— N
27—

Um die Immunitat gegeniiber
Stérungen zu erh6hen empfiehit
es sich, die Erdungsklemme, die
fir Gebaudeinstallationen vorge-
sehen ist, nicht anzuschlieBen.

3.3.2 PROZEBEINGANG PV

A Fir Thermoelement-Typen L-J-K-S-R-T-B-N-E-
W

e Polaritat beachten.

e Nur Ausgleichsleitung des gleichen Typs wie das
eingesetzte Thermoelement verwenden.

e Wenn abgeschirmtes Kabel verwendet wird, die
Abschirmung einseitig erden.

B Pt100-Aufnehmer

3 - Verdrahtung

1]+

Maximal zulassiger
‘D@— Widerstand: 150Q

e Bei 3-DrahtanschluB3 darauf achten, daB alle Leiter
den gleichen Querschnitt aufweisen (1mm? min).
Maximal zuldssiger Widerstand: 20Q2 pro Leiter

¢ Bei 2-DrahtanschluB missen beide Leiter den gleichen
Querschnitt aufweisen (1.5mm? min)und die Klemmen
11 und 12 sind mit einer Briicke zu verbinden.

B1 Fir AT (2x RTD Pt100) Sonderausfiihrung

Bei 2-Drahtanschluf
sind die Klemmen 11
und 12 mit einer

Brlicke zu verbinden.

Bei einer Kabellange von 15 m und einem
Kabelquerschnitt von 1.5mm? ergibt sich ein Fehler
von ca.1°C.

R1 + R2 missen zusammen kleiner als 3200
sein.

Leiter mit gleicher
Lange und gleichem
Querschnitt von 1.5
mm? verwenden.
Maximal zulassiger
Widerstand:

20Q pro Leiter




3 - Verdrahtung

3.3.2 PROZEBEINGANG PV

NC€

C Fir mA, mV C1 2-Draht-Transmitter
V.mV mA + Transmitter
Ri = 30Q2 fir mA

Ri > 10MQ fir mV
Ri = 10k fur Volt

C2 3-Draht-Transmitter

Transmitter m
136|24V-

ﬂ|7—|+ [1]

B e T E:

Cv 4...20mA Rj

[1] Hilfsversorgung zur
Transmitterspeisung 24Vdc
+20% /30mA max., nicht kurz-
schluBfest

3.3.3 PROZEBEINGANG - IN2 FREQUENZEINGANG

Bei Verwendung des
Frequenzeingangs, steht der
Eingang IN1 nicht zur
Verfligung

e Low-Pegel:
0...2V /0.5mA max.

¢ High-Pegel:3...24Volt/~
0 mA max.

* Frequenzbereich:
0...2kHZz/0...20kHz
bei der Konfiguration ein-
stellbar

¢ Sensoren mit NPN-Ausgang
oder sauberem Kontakt ver-
wenden

+5V

iNC ¢
10KQ
+
+
10KQ Hz I




3.3.4 WEITERE EINGANGE

A - Externer Sollwert

B- Potentiometer-Eingang

Strom-Eingangsbereich
0/4...20mA
Ri = 30Q

Spannungs-Eingangsbereich
1...5V,0...5V, 0...10V
Ri = 300kQ

& OEH
"

Nicht verfligbar mit
Frequenzeingang

Positionseingang fur Ventile

100%

von 100Q2 bis 10k(2

0
(] =}
- £
Stellhub %
Pt 2
O]
| 100%
i ——0)
A 0%

3.3.5 DIGITALER EINGANG

e Der Eingang ist aktiv, wenn
der logische Status ON bzw.
High anliegt, entprechend
einem geschlossenen
Kontakt.

¢ Der Eingang ist inaktiv, wenn
der logische Status OFF bzw.
Low anliegt, entprechend
einem geotffnetem Kontakt.

3 - Verdrahtung
A3

TTL NPN Potentialfreier
o.C. o.C. Kontakt

D|E|@/Iasse
C1

+~-H]5] +1L1

'E)r "—5( Ci—b@ +IL2
1 C3
E)* —¥——\—7 +IL3




3 - Verdrahtung

3.3.6 AUSGANGE OP1 - OP2 - OP3 - OP4 - OP5 - OP6 (OPTION) PiNC €
Die Funktionalitat der Ausginge Regelausgange Alarmausgang Analogausgang
OP1, OP2, OP4, OP5 und OP6 s ,
wird bei der Konfiguration defi- Primar - Sekundar| . po a3 a4 | Pu/sP
niert. Folgende Kombinationen (Heizen) (Kuhlen)
sind méglich: A Eine OP1 OP2 | OP3 | OP4 | OP5 | OP6
B | Regelzone OP5 OP1 OP2 | OP3 | OP4 OP6
D OP1 0P2 OP3 | OP4 | OP5 | OP6
E Zwei OP1 0P5 OP2 | OP3 | OP4 0P6
F | Regelzonen 0P5 0P2 OP1 OP3 | OP4 OP6
G 0P5 OP6 OP2 | 0OP3 | OP4
L | Ventilregelung | OP1 A oP2 ¥ OP3 | OP4 | OP5 | OP6
mit:
OP1 - OP2 Relais- oder Triac-Ausgang
OP3 - OP4 Relaisausgang
OP5 - OP6 Analoge/digitale Ausgange zur Regelung oder Signalausgabe




3.3.6-A EIN REGELAUSGANG

MIT RELAIS (TRIAC) PINC €

Sicherung M

B =]
0P1 = i [1] Induktive Last
"""""" (Heizen-Seite)

3.3.6-B1 EIN REGELAUSGANG
MIT HALBLEITERRELAIS iNC€

Halbleiterrelais

—HE
L JA\VAVS oprs QI
Heizlast I__@——

3.3.6-B2 EIN REGELAUSGANG
MIT ANALOGAUSGANG FNC€

+MAmMVV

EEY!

Heizlast[:] <{>

3.3.6-C ZWEI REGELAUSGANGE
RELAIS (TRIAC)/RELAIS (TRIAC)

Sicherung M

=]
0P1 T i [1] Induktive Last
"""""" (Heizen-Seite)

3.3.6-D1 ZWEI REGELAUSGANGE

3 - Verdrahtung

A

1
gg)g oP2 | "V i[1]

g A
—
L@

L
Sicherung Induktive Last
(KUhlen-Seite)

MIT RELAIS (TRIAC)/LOGIKAUSGANG A
’_@ Sicherung M . '
T = L] Halbleiterrelais +
% 0P1 {:"" i [1] Induktive Last ] <E
"""""" (Heizen-Seite) m SZ OP5 GDIL
Last I__@_—
(KUhlen-Seite)
3.3.6-D2 HEIZEN/KUHLEN-REGELUNG
MIT RELAIS (TRIAC)/ANALOGAUSGANG A
Sicherung M
!_@ e = L] E+mA mV,V
@ OP1 {'"" : [1] Induktive Last Last
Heizen-Seite) (Kiihlen-Seite) <l> 4053




3 - Verdrahtung
3.3.6-E1 ZWEI REGELAUSGANGE

MIT HALBLEITERRELAIS / RELAIS (TRIAC)

Halbleiterrelais

—HEl
e JA\VAV, oprs QI
Heizlast I__@_—

3.3.6-E2 HEIZEN/KUHLEN-REGELUNG

MIT ANALOGAUSGANG/RELAIS (TRIAC)

+MA mMVV

3]
o

Heizlast[:] <[>

3.3.6-F1 ZWEI REGELAUSGANGE

Sicherung Induktive Last
(KUhlen-Seite)

iNCe

HALBLEITERRELAIS / HALBLEITERRELAIS

Halbleiterrelais

—HE
e JA\VAV, oprs QI
Heizlast I__@_—

Sicherung Induktive Last

(KUhlen-Seite)
PiNC €
+ E’ - Halbleiterrelais
nQP ops KSZ
| o
- Last
(KUhlen-Seite)

Anmerkungen zu den Seiten 17 - 18 - 19
OP1 - OP2 Relaisausgang
e Einpoliger SchlieBer, 2A/250 Vac ohm-
sche Lasten
e Sicherung 2AacT
OP1 - OP2 Triac-Ausgang
e SchlieBer fir ohmsche Lasten bis
1A/250 Vac max.
e Sicherung 1Aac trage
Galvanisch getrennte digitale Ausgange
OP5-0OP6
e 0...24Vdc, +20%, 30 mA max.
Galvanisch getrennte Analogausgénge
OP5-OP6
e 0/4...20mA, 750Q/15V max.
0/1...5V, 0...10V, 500€/20mA max.

[1] Varistor (nur fiir induktive Lasten 24Vac)



3.3.6-F2 ZWEI REGELAUSGANGE
MIT HALBLEITERRELAIS / ANALOGAUSGANG

Halbleiterrelais

—

VY

—3

Heizlast

L

oprs QN

pEl==

3.3.6-F3 ZWEI REGELAUSGANGE
MIT ANALOGAUSGANG / HALBLEITERRELAIS

.|.mA mv,V

Heizlast[:] <[>

g

3.3.6-F4 ZWEI REGELAUSGANGE
MIT ANALOGAUSGANG / ANALOGAUSGANG

.|.mA mv,V

Heizlast[:] <[>

EEY!

VmV mA+

3

Last
(Kihlen-
Seite)

+ m>
nQP ors

=rilg

1

A

Halbleiterrelais
——

-

V,mV mA.|.

Y &Y

(Kihlen-Seite)

€

3

Last
(KUhlen-
Seite)

3 - Verdrahtung

3.3.6-G  SERVOMOTOR-AUSGANG
RELAIS (TRIAC) /
RELAIS (TRIAC)
PID-Algorithmus ohne Positionspotentiometer,
3-poliger Ausgang mit 2 SchlieBern
(VergréBern, Stop, Verkleinern)

ol

— B
A7\, op+

oP2

VergréBern a
) V~

g

Verkleinern w

53
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3.3.7 OP1-2-3-4 ALARMAUSGANGE PiNC €

Sicherung

M1 Last AL3

o\

., OP3 i
°C EEx

)| Last AL3

T NA @

Sicherung
Sicherung

T Last AL4 Ij
o\V~o

/\ Die Relais-/Triac-Ausgange OP1 und OP2
stehen nur dann als Alarmausgéange zur
Verfiigung, wenn sie nicht bereits als
Regelausgange benutzt werden.

Sicherung

Zﬁ&;(‘%[:k_"h
OP1

] Last AL

oV

o

sl Last AL2

Z%gi 0P2:”"
a3

Sicherung

[1] Varistor nur bei induktiven Lasten und
24Vac Versorgung anschlieBen.

20

3.3.8 ANALOGAUSGANGE
OP5 UND OP6 (OPTION)

Heizlast#] <[>

Last
(KUhlen-
Seite)

Die Ausgdnge OP5 und OP6 kdénnen flr
Regelaufgaben oder flir die Ausgabe von PV
/ SP verwendet werden.
e Galvanische Trennung
500Vac/1 min
e 0/4...20mA, 750Q / 15Vdc max
0/1...5V, 0...10V, 500Q2 / 20mA max.

3.3.9 SERIELLE KOMMUNIKATION

(OPTION)

MASTER <I>|I|+
—@_
—_@ C

A

— |SLAVE
e | I
o

Cspt+——

e Galvanische Trennung 500Vac/1 min
Entspricht dem EIA RS485 Standard flr

Modbus/Jbus

e DIP-Schalter flr Terminierung

MASTER

SLAVE

A

Nahere Informationen
entnehmen Sie bitte der
separaten Anleitung:
gammadue® und deltadue®
controller series serial
communication and configuration



3.3.10 PROFIBUS DP (OPTION) [

DP Externe Terminierungswiderstéande
—<[>E|_ 220€2 und 3902 (1/4 W, £5%) nur
DN bei der ersten und der letzten
—2]- PROFIBUS-Station anschlieBen.
~—s}-
4

e Galvanische Trennung
500Vac /1min

e Entspricht dem EIA RS485
Standard fir PROFIBUS DP

e \Verbindungskabel:
Verdrilltes Kabelpaar ent-
sprechend der PROFIBUS
Spezifikationen
(z. B. Belden B3079A)

e Max. Lange:
100 m bei 12 Mbps

3 - Verdrahtung

“Zur Vereingachtung der Verdrahtung steht ein Sub-D-Stecker (9-
polig) zur Verfiugung: AP-ADP/PRESA-DSUB/9P

Mit einem 9 PIN-Steckverbinder Typ ERNI verwenden Artikelnr.
103648 oder gleichwertig.

4-40UNGC-2B e U@@O

Beschreibung geman

X5 D-SUB 9-polig|  Signal PROFIBUS-Spezifikation

RxD/TxD-P (DP) |Sendung/Empfang +

RxD/TxD-N (DN) |[Sendung/Empfang -

Referenzpotential
DGND (DG) (angeschlossen an 5V)

A | WO DN
| 01| 00| W

Versorgung fir
VP (VP) Abschlusswiderstand (P5V)

Detaillierte Informationen zur Verdrahtung finden Sie im PROFIBUS
Product Guide oder im Internet unter:
http://www.profibus.com/online/list

21
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B BEDIENUNG 4.1.1 FUNKTION VON TASTATUR UND ANZEIGE IM NORMALEN BETRIEB

LEDs fiir den Status digitaler Eingdnge (gelb)

11 -1L1 aktiv
| 2-1L2 aktiv
| 3 - IL3 aktiv

Status-LEDs (griin)

<+ X5

Kommunikation lauft
Selbstoptimierung lauft
Handbetrieb

Timer/Programm |4uft

Programm angehalten

Externer Sollwert aktiv

Erster gespeicherter Sollwert aktiv
Zweiter gespeicherter Sollwert aktiv
Dritter gespeicherter Sollwert aktiv

—

EEEEEE

LR
LN —

Alarmstatus-LEDs (rot)

/|1 12 IS\
iz 120

Bereich Bereich
Uberschritten unterschritten

PV-MeBsignal in technischen Einheiten

| L)

Regelausgang in %

[ SCDAT ZIrle.
(MAN) L
3

s2 I 121 17)

oder Programmstatus (s. Seite 64)
Aktiver Regelsollwert SP

eemst ) L) LD°
DEZEE ‘=

(Lokal/extern oder gespeichert)

LEDs fiir Regelausgang (rot)

(1] AL1EIN
(2] AL2EIN
(3] AL3EIN
(4] AL4EIN
Auto/Hand

(] OP1/OP4 EIN - (@] OP2/0OP4 AUS

Timer oder Programm Start/Stop

AT A (]

L Y -

Auswahl/Akzeptieren des angezeigten Werts

Sollwertanderung

Aufruf des Meniis




4.1.2 FUNKTION VON TASTATUR UND ANZEIGE IM NORMALEN BETRIEB

A

Die Parametereinstellung ist mit
einem Timeout ausgestattet. Wenn
fir mehr als 30 Sekunden keine
Taste betatigt wurde, kehrt der
Regler wieder zur normalen
Betriebsart zurtick.

Nachdem der gewdlnschte
Parameter oder Kode gewahlt
wurde, kann dieser mit den Tasten
A oder X2 verandert werden.

Die angezeigte Einstellung wird in
dem Moment Ubernommen, in
dem die Taste (<2 )zur Auswahl des
néchsten Parameters betétigt wird.
Bei Betatigung der Taste oder
nach 30 Sekunden ohne
Tastendruck wird der Wert nicht
verandert.

Mit der Taste kann von jedem
Parameter aus wieder der norma-
le Betrieb aufgerufen werden.

X5

“11° 7). Parameterwert
- L)
C 0]
(I
% ":' "., . Parameterkiirzel
(. Al -

(I Ry |

b & G

>
~
=

Zurlick zum vorherigen Parameter

0
ft

P)

Enter-Taste zur Auswahl
oder Bestatigung von Werten.

Anderung von Werten

Zugang zu Menis fur:

- Konfiguration
- Parametereinstellung
- PaBworteingabe

4 - Bedienung



4 - Bedienung

4.2 PARAMETEREINSTELLUNG

4.2.1 EINGABE
NUMERISCHER WERTE

(Beispiel: Anderung eines Sollwerts)

Einmalige Betatigung der Tasten
A oder & andert den ange-
zeigten Wert um eine Einheit, d.h.
der Wert wird um den kleinstmog-
lichen Betrag geandert. Wird die
Taste Ay oder 2 gedriickt
gehalten, andert sich der Wert kon-
tinuierlich ~ mit  zunehmender
Geschwindigkeit. Durch Loslassen
der Taste kann die Geschwindigkeit,
mit der sich der Wert dndert, wie-
der verringert werden.

Bei Erreichen des oberen bzw. des
unteren Grenzwerts fUr den einge-
stellten Parameter bleibt der Wert
konstant, auch wenn die Taste A
oder X2 gedriickt gehalten wird.

Bei Sollwertanderungen: A
oder X~ einmal driicken, um
den lokalen Sollwert anstelle des
aktiven Regelsollwerts anzuzei-
gen.

24

N
- 7 LJ
o B Y i
= )

D@D

A /

-
ol
i B Y i
[ R N N |

R |
- 1 1L.J
-1 2Mr
{

D
Py [

A /

R |
- 1 1L.J
1
[ A

Y
L) <o [

or

I

pa NN
= JLLL

Normaler
Betrieb
Anzeige des
Regelsollwerts

Anzeige
des lokalen
Sollwerts

Verkleinern

Anderung
des Sollwerts

VergroBern

@ Nach 2 Sekunden

Sollwerteingabe
Zur Bestétigung
blinkt das Display
einmal.

4.2.2 EINSTELLUNGEN MIT PARAMETERLISTEN
(Eine Ubersicht zur Konfiguration findet sich auf Seite 26)

Bei einmaliger Betétigung der Taste &y oder X wird die jeweils né&ch-
ste oder vorhergehende Einstellmdglichkeit fur den Parameter angezeigt.
Wird die Taste Ay oder &’ gedriickt gehalten, durchlauft der Regler
mit einem Abstand von 0.5 Sekunden alle Einstellmdglichkeiten. Wenn
der nachste Parameter aufgerufen wird, wird die angezeigte Einstellung
fur den Parameter Ubernommen.

IZ1 [T | Technische 1Z | Grad
0 "- Einheiten [ " Fahrenheit
iy g | Grad AIw L=
a Celsius &
() Pp [ (O v [
1 | Grad - = = |-l | keine Einheit
[ " Fahrenheit A ! : "-’ ' "-
iz iz
() s [ () @ ()
]
]
]
Il 'l' Grad 4
- Celsius -
' ' _ '- "_' "_, Ph
(NN 0
O 2 O I ll I
L] < (O]




4.3 KONFIGURATION

4 - Bedienung

Ve = D Eingabe
— - - - — eines PaBworts
-1 71 ] I2) | Normale I _ _ IZ | Anzeige o |
I= 1 711D | Betriebsart - DT | wechselt | von -999..9999
(Werkseinstellung: 33)
' B Y ol | e i o e Y
— = 1l L e .m0 Das PaBwort wird nur
— — — akzeptiert, wenn es mit
< O < 8 < _ dem im Parameter
. . . A a5 gespeicherten
Gidﬂcht h_alt_en,_bli Wert iibereinstimmt
L - (s. Seite 50)
) @ NEN A Zuriick zum normalen Betrieb
, =
Konfiguration Ja
Eingangs- Sollwert- Ausgangs- der digitalen Alarm- Ausgangs-
konfiguration Konfiguration konfiguration Eingange konfiguration konfiguration
{ | B | iZ 2 r | - 12l zrr [ I
It . i I [ -. JUi (1t -] I
>—b- ~ _ _ Iz r~ _ _ Iz r~ _ _ I r~ _ _ I r~ _ _ Iz r _ _ Iz
- - 2 - 2 - 2 - 2 - 2
A [ [ [ [ [
! < < < < < R <
\ ' ', - ', \ ', - .
(siehe Seite 26) (siehe Seite 27) (siehe Seite 28 und 29) (siehe Seite 30) (siehe Seite 31)
\ P J




4 - Bedienung
4.3.1 EINGANGSKONFIGURATION

1 _ 0] . Tab. 1 Eingangsart Tab. 2 Technische Einheiten
O, 1" SkANER NG Anzeige|Beschreibung | I F! Anzeige| Beschrebung| (i /&
_ _ [ . 10...600°C 32...1112°F nonl [Keine '
Lot [ ke £ 0...1200°C  32..2192°F O  Grad Celsius _
| - e Y- anz Dezimalstellen £ L 0...600°C 32...1112°F 2 |Grad Fahrenheit
o S 4 ':, ,:.,:,',:,' I / N - 5 10...1600°C 32...2912°F A 'mA
| A ) - - ~ 10...1600°C 32...2912°F g mv
| — - e [ -200...400°C -328...752°F 0 Volt
U ¥ unterer - & 10...1800°C 32...3272°F Hcde- |bar
w,_, ----- : Lela perelonsgrenzwert - n |0...1200°C [1] 32...2192°F  p5, | |PS|
- 71 | Eingangsart e e e s ke |0...1100°C [2]32...2012°F -~ |Rh
~ 1. [ Bereichsgrenzwert bis i . r
=S | el e ScH Fci3 0..2000°C 32..3632°F  fF, Ph
| EEEEl v k-5 10...2000°C  |32...3632°F HZ |Hertz
mrE Dol | Qherer Ec. £ 0..600°C  [32..1112°F
{1 _ I | Technische I -J .71 1] Bereichsgrenzwert . 'Kundenspezifischer Bereich
1 ) 'Q, I Einheiten | O % \Von iz o bis zum obe- L1 1-200...600°C 1-328...1112°F
O < S. Tabelle 2 [ T renBereichsgrenzwert ! : '-', ', .
l - | H r ke -99.9...300.0°C |-999...5720°F  [1] Thermoelemente
b o = Radizierung dE'Lt -50.0...50.0°C|-580...1220°F  [2] Thermoelemente
- A___ Lo e 4R 150 0..50 mv
f ) T [ & oo 0...300 mv
] 0-5  ]0...5 Volt .
: W,,-,' Linear-Eingangs _" "5 _ 1...5 Volt E?::;;Se%he
. IL 110 1 | Charakteristik - 10 10...10 Volt
[ - % no /4E'S O-20 10...20 mA
[ H H-20 14...20 mA
I I F-9L 10...2.000 Hz |Frequenz
oo m T D Fr5H |0...20.000 Hz |(Option)




4.3.2 SOLLWERT-KONFIGURATION

iz Il

r _ _I-
-

Py
O <o =

Loc S \ g
Iz (214 1)) Sollwert-Typ
o =L -1 S Tabelle 3
O <
. |
(= (71 _ | Nachfilhrung
4 .l.lQ .I-_U_| bei gespeicherten
Sollwerten
) (=]
S siehe Seite 43 NUR
no/ 45 <> EXTERNER
EEE EINGANG
I (11 [7]] Zeitoasis ;' i
ALE D) Soieramich QEED |
L & . } _ I~ 1 _ | Ext. Sollwerteingang
1 'l:l.ll_,ll_ I J é, 1o siehe Tabelle 4
A : ) o < ist nicht vorhanden,
—————— e e - - -> = T wenn der
4 ¥ Frequenzeingang
| ) aKtivist.
- e an e e e P L T T s

4 - Bedienung

Tab. 3 Sollwert-Art

Anzeige Beschreibung CREY
Loe  |Nurlokal
-2 INur extern
L -~ |Lokal/Extern
L ok |Lokal - nachfuhrbar
- 0= |Extern - nachfUhrbar
P =9 |Programm (Option)

Tab. 4 Ext. Sollwert r 5o
Anzeige Beschreibung

-5 ..5 Volt
-5 ..5 Volt
0- 10 0...10 Volt

.20 mA
.20 mA

[N
r. 2nrm
[ = |

[N Ry}
==

B oo e
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4.3.3 AUSGANGSKONFIGURATION

M
[ . WENN ANALOGAUSGANG
- - | OP5 NICHT ALS
ok l REGELAUSGANG
| VERWENDET WIRD
> | '
I | ;
l DFF Nt
"""" = (= = =] Sekundédrer Ausgang | [, ] Signalauswahl
mi;ﬂ", Art der i 'j_l'_ |'_|' |'" (Kiihleq) ) [ ~ |':, |' fur ersten
~> I IN.IC_Z]| Regelung O S (Nur Heizen/Kilen) 1 | & S Analogausgang . |
ZaS siehe Tabelle 5 ¥ s. Tabelle 7 4 T onone [ o,
U < Ml  EEEE v
OFF | 1 """ ,-,-”-”- Kiihlen-Ausgang 1 ,‘ ;', """ ,‘ """ ,‘ Erster
""" (I = {1 (=1 Primérer I.LJ1". 0| anOPS | | ILI" IZ. 1| Analogausgang
{ I.I. .I.J T | Ausgang O % (nurHeizer_l/}S[]hIen) I | % siehe Tabelle 8
= | (Heizen) = oo /4ES i :
v ? siehe Tabelle 6 OF F | \/ v
A (- . J [T ":'":,' """ , Sicherheitsstellung [T " """ ,‘ Nullpunkt fiir ersten
B T 1) (- | fur primaren | (" I-. || Analogausgang.
P Ausgang fay Gesamter Bereich
0D < OF F/-100...+100% : D <
OF - | EEEEl v )
""" = Vorgegebener ) T Endwert fiir ersten
(" .I.J ) I= | Ausgangswert fiir : (" I=.171 | Analogausgang.
N priméren Ausgang ZaN Gesamter Bereich
o OF F/-100...+100% | L =2
K E K K K - e I ' w ar ar o e e e
)
/
< @ e er e e ar an en ar e e e e e - q

& [

- aes an o an o P e s e > > > - -

P . L X

WENN ANALOGAUSGANG
OP6 NICHT ALS
KUHLEN-REGELAUSGANG
VERWENDET WIRD

Signalauswahl fiir
Zweiten
Analogausgang.
S | [m N NI
none e/

[ |

Zweiter
Analogausgang.
siehe Tabelle 8

Nullpunkt fiir zweiten
Analogausgang.
Gesamter Bereich

Endwert fiir zweiten
Analogausgang.
Gesamter Bereich
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ANALOGAUSGANG
r 'l_ 'l_,l ,l Endwert fur
Sekundarer Ausgang Wenn die Ausginge OP5 und - Analogausgang
. Tab. 7 .
Tab.5 Regelart __(Kihlen) ____ OP®6 nicht fiir Regelaufgaben L
Anzeige Beschreibung | [ ntd |~ Anzeige Beschreibung | LE0OF | \erwendet werden, kénnen sie " I=.17 12
OF .- £ | Indirekte Wirkung ./ (o fF £ Nicht verwendet zur Ausgabe des linearisierten  Beispiel:
0F d , | Direkte Wirkung dF o Relais/Triac  |Schal- py gger SP eingesetzt werden. Thermoelement Typ, Bereich
P | Direkte Wirkung| | Lo3 |Dighal tend —I_ 1] Ausgegebenes 0...1600°C
F 1l | Indirekte Wirkung . g-5 0.5 Volt I .. JJ signal e Ausgangsbereich 4...20 mA
Lid ,r | Direkte Wirkung| Ventils- /-5 |1...5 Volt DC- [ = nont P /5F e Ausgabe des PV lber einen
L E'U Indirekte Wirkung tellung o- il 0...10 Volt Signal [ Bereich von 800...1200°C
HC L+ | Linear Heizen/ 0-2010...20 mA mA
- . . = =1 A
HLOL et O e 120 420 O E]) Amsoserien Lo
ru..mc | NICNT-linear, CLE . T _ A
: o o O-5/0-5/0- 10 FEL - ann
Priméarer Ausgang lht |l EUE LT =) p-2074-20 |  ann
Tab. 6 . oL - - = JC LI
(Helzen) _ L ic. |
Anzeige Beschreibung | 1L 0OF Anzeige|Beschreibung  [;- |- /2 Die folgenden Parameter defi-
:'.';' F £ | Nicht verwendet .'.',' 'E. 0...5 Volt nieren den Bereich, der (iber den |
L o9 |Digital tend - HJ 0...10 Volt wird: .

-5 10...5Volt -2 /0...20 mA —I_ [ 1| Nullpunkt fiir Og
15 1.5Volt | . 420 |4...20 A " . 1] Analogausgang 500 1200 1600
0- 10 10...10 Volt : T Um den Signalbereich zu

- Signal - I - v
0-c2010...20 mA |y invertieren, kann fiir r .l |
H-20 14...20 mA eine kleinerer Wert als fiir

r £.H | eingestellt werden.

29
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4.3.4 KONFIGURATION DER DIGITALEN EINGANGE

il

[
L. 10r

| I
- e

ey
O < =2

Funktion
des digitalen
Eingangs IL1
S. Tabelle 10

Funktion
des digitalen
Eingangs IL2
S. Tabelle 10

Funktion
des digitalen
Eingangs IL3
S. Tabelle 10

Tab. 10

Anzeige

Funktion der digitalen
Eingdange i

Beschreibung ,'.'

meCie
L

Nicht verwendet

|
- 1

Lokal/Extern

[ iy |
CLEznm

Auto/Hand

[ l'l |
a0 I

Erster gespeicherter
Sollwert

Zweiter gespeicherter
Sollwert

Dritter gespeicherter
Sollwert

Sperren der Tastatur

Sollwertgradienten
sperren 5F.

MeBwert halten

cronL
L

Konstantes
Ausgangssignal

[ D o By |
oo

Erstes Programm

[ O o R |
[ A

Zweites Programm| bis

[ R ot B |
a0

Drittes Programm zu 3

[ R YN}
a0

Viertes Programm

-_ll
| .

Programm Start/Stop

[y
©JC

Programm Ricksetzen

[ [H]
[ iy

Ruckstellung der
Sperrfunktion beim
Einschalten

4.3.5 ALARMKONFIGURATION

21 . i )
L 1) ALt Alarmart
P = A ~ | ”é' J| S.Tabelle 11
- ceor L) <
ZaN .
0o S B NICHT VERFUGBAR
WENNAL. 1=0FF
. |
£ AL1
. N 171 1)) Ausgangszuordnung
[1] Die Ausgange OP1 und OP2 Za OF /0P M)
.. .. L) < - -
kénnen als Alarmausginge 4 oFad 10RY 2
]
verwendet werden, wenn sie m ____________
nicht fiir die Regelung benutzt (| A Qu'm‘ff““g
werden LU mo /a0
. aN
) <
[2] OP3 und OP4 kénnen mit dem o] 1
P TS N R AL1 Unterdriickung
Programm verknupft Wfarden 'l:, 'l_ 1 c | beim Anfahren
(wenn Option installiert ist). S = A=
L) < - -
oo SR
1 _ _ I_| AL1wird bei
1111 Sensorbruch
ZaN
O S unterdr‘u'(flﬂ
{ (L= B = L
1§ _




>
et R
ol =) | AL2 Alarmart
CTi-. 12|S. Tabelle 11
jaY
) <
NICHT VERFUGBAR
WENN L. &' =0FF
e R
) om |AL2
(N Ausgangszuordnung
S g 0P 7OPE ]
— - Bnpg 10ry
TEm
""" ( (( |AL2Quittierung
L me /Y985
o S
-
""" ,, AL2 Unterdriickung
21 - 121 | beim Anfahren
AN ro /HES
] <
mam |
) _ _ I | AL2 wird bei
1) I_J U) 1) | Sensorbruch
O % unterdriickt

/IHH

[} N

\ 4

'

L3 Alarmart

=J3. Tabelle 11

NICHT VERFUGBAR

e

ofr o
WENN .. a=wrr

) AL3
2 A

\usgangszuordnung
12 ) /l'll'll_'l [1]

ar3 /0Py @2

\L3 Quittierung

wo /HES

ﬁL3 Unterdriickung

eim Anfahren
12z

o/ HES

\L3 wird bei
—ISensorbruch
nterdruckt
o /HES

/ )

a

(]
[2]

——t
et R
w}) (AL4 Alarmart
(A 9 [Tabelle 11
) <
NICHT VERFUGBAR
WENNFAL. “ =0FF
|
o) A4
171 "I1.I-J lAusgangszuordnung
N O O0R
\ Bgv%f /aPY
o
""" ,,,AL4 Quittierung
I 2 0[e /HE5
o S
-
""" ,,A 4 Unterdriickung
121 I 1Z) (Deim Anfahren
O % o /HE
oo SR
_1 _ _ (AL4 wird bei
) 1.1 ) 19ensorbruch
- % I;,,,nterdruckt
Jo /HE

4 - Bedienung

Tab. 11

Anzeige

Alarmart

Beschrei-
bung

e
L

Nicht verwendet oder
vom Programm

verwendet

(AL3/AL4)

[y |
[y

Vollbereic
hsmaxi-
malalarm

[y |
[~

Vollbereic
hsminima-
lalarm

Absolut

e
[m Ay}

Abweichun
gsmaxima-
lalarm

0
[y N

Abweichu
ngsmini-
malalarm

Abweichung

[ S ——
[ Yy ]

Auslosen
auBerhalb
Bereich

Abweichun
gsbereich

| -
[

MeBkreis offen

(nur AL1)
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4.3.6 ALARMKONFIGURATION AL1, AL2, AL3, AL4

Es kénnen bis zu vier Alarme konfigu-

riert werden: AL1, AL2, AL3 und AL4 (s.

Seite 31). Flr jeden Alarm sind folgen-

de Parameter einstellbar:

A Art und Arbeitsweise des Alarms
(Tab. 11, Seite 31)

B Quittierung:

C Terdriickung des Alarms beim

Anfahren:

D Alarm wird bei Sensorbruch unter-
driicktld o)

Die Zuordnung des Alarms zu einem

der Ausgange OF 1 |...0F4 |

Fiir die Ausgabe von Alarmen kénnen

lediglich Ausgange verwendet wer-

den, die nicht bereits fiir die Regelung

eingesetzt werden

(s. Abschnitt 3.3.7, Seite 20).

Wenn mehrere Alarme auf einen gemein-
samen Ausgang ausgegeben werden, sind
die Alarme mit einem logischen ODER ver-
kn(pft.

Anzeige beim Auftreten
von Alarmen

Diese Funktion kann Uber die
Konfigurationssoftware aktiviert
werden.

Nahere Informationen entnehmen
Sie bitte der separaten Anleitung:
gammadue® und deltadue® con-
troller series serial communication
and configuration

ie Art des vorliegenden Alarms
wird abwechselnd mit dem
Istwert PV angezeigt.

|
= )
SCC T

oM
le A

ﬂ*m@@@

CJ) o [

) < W

Die rote LED

fr den aktivierten
Alarmausgang leuchtet.

[A] ALARMART UND

ARBEITSWEISE

\bsolut-Alarm

On Vollbereichs-

maximalalarm
Off 4 _F5H
hyd | hyu
Vollbereichs y y On
minimalalarm
_FAL 4 Off
¢ ¢

Jnterer Oberer

3ereichsgrenzwert

Abweichungsalarm

Bereichsgrenzwert
Alarmsollwert

On SP Abweichungs-
maximalalarm
Off 4 _dE'H
hyd | hyu
\bweichungs- On
ninimalalarm
=T 4
oL Off
ASP
q 1
Endwertdes | + Endwer
3ereichs rt des Bereichs

Abweichungsbereich

Alarmsollwe

SP

wslésen auBerhalb On

les Bereichs 'l ¥

_ b 4 4 Off

hyd| hyu hyd| hyu
ASP ASP

—— —¢

Endwert des / Endwert des

Bereichs Bereichs

Alarmsollwert

[B] QUITTIERUNG

Wenn die Quittierung aktiviert
ist, wird ein aufgetretener Alarm
angezeigt, bis er vom Bediener
quittiert wurde. Zur Quittierung
kann eine beliebige Taste
betatigt werden.

[

I

L _ L
([ Sy |

O o @O
) <o O

Nach der Quittierung wird das
Alarmrelais nur zurtickgesetzt,
wenn die Alarmbedingung nicht
mehr erflllt ist.



[C] UNTERDRUCKUNG BEIM
ANFAHREN

L1 _ .
[ -
) o O
) <o O

q
ASP Unterdriick
SP —
On Fallende
Off Rampe

4+ Anfahren Sollwert

ASP =
- | SP*
Bereich
SP s g’
i

ASP Unterdrickt ;;grﬁgee

L
On
Off

+ Anfahren

[D] ALARM WIRD BElI SENSORBRUCH UNTERDRUCKT

FUr Alarme, die nicht auf LBA konfiguriert sind, kann der Parameter
"donb" programmiert werden

Einstellungen:

no Der Alarmstatus wird beibehalten, wenn ein Fihlerbruch auftritt;

4t's  Bei Fuhlerbruch wird kein Alarm ausgelésst. Nachdem der Sensor aus-
gewechselt wurde, wird der glltige Alarmstatus wieder hergestellt, bis
der nachste Fihlerbruch auftritt.

ek = 500°C

_F5H]=300°C

Istwert PV

PV

7

AL1

Sensorbruch

Ersatzsensor

AL1

4 - Bedienung

ALARME MIT LBA-
(MEBKREIS OFFEN)

Wenn der Regler eine
Unterbrechung in den Eingangs-
oder Ausgangsleitungen fest-
stellt, wird nach einer einstellba-
ren Zeitspanne von 1... 9999
Sekunden der Alarm AL1 aus-
geldst (s. Seite 37).

Der Alarm wird blinkend angezeigt
und verlischt, wenn der
Fehlerzustand nicht mehr besteht.
Dieser Alarmzustand wird durch
eine rote LED sowie eine blinkende
PV-Anzeige gemeldet.

[N

|
J- L) opq
27610
(g e AN
[ [ wn )
O o gl M

O <2 O b---25
>
mA +_;>

°C

AFUr Ein/Aus-Regelungen ist
dieser Alarm nicht verfiigbar.

33



4 - Bedienung

4.4 PARAMETEREINSTELLUNG - PARAMETERMENU

A

<«

A

Die Parametereinstellung ist mit
einem Timeout ausgestattet.
Wenn fir mehr als 30 Sekunden
keine Taste betatigt wurde, kehrt
der Regler wieder zur normalen
Betriebsart zuriick.

=1 TV 2] | Normaler
- J )L | Betrieb
I N |
- J L
)
2 < O
Rampenprogramm-
Menii
(Wenn die Option
installiert ist)
Sollwert- - = I
Menii [ [
v
R / —
171121
'—, "" | L1z
Ve L] l
- g | e
re
=2 uIn | — El
|
Zay ) ¥
< | |
L I / \
(s. Seite 36) (s. Seiten 62 und 63)

Alarm- PID-
Menii Menii
211 I I |
(- ( [ ]
re_ e _
[ | LI i
S S
L l _ L l
(s. Seite 37) (s. Seite 38)

Selbstoptimierungs-

Menii

I S
- Ui

e
Ly |

P
2 <~ &=

( |

!

(s. Seite 39)



a

A
A

4 - Bedienung

Nachdem der gewtinschte Parameter oder Kode
gewdhlt wurde, kann dieser mit den Tasten Ay oder
X~ verandert werden (s. Seite 24). Die angezeigte
Einstellung wird in dem Moment Gbernommen, in dem
die Taste zur Auswahl des nédchsten Parameters
betétigt wird.

Bei Betitigung der Taste .[S9)
kehrt der Regler zum normalen Betrieb zuriick

Eingangs- Ausgangs- Kommunikations- PaBwort-
Menii Menii Menii Menii
1 _ 10 r L ~ _rnr [ R
Il [ - i [ [ Y P
me me Fe re
(N L1z L= i Lz i
S S S S
| l R L l R L l R | l R
(s. Seite 39) (s. Seite 40) (s. Seite 41) (s. Seite 50)

Konfigurations-
Menii

- _ _ I
- I

Py
2 <~ =

( |

1

(s. Seite 25)
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-

[
LI i

Sollwert-
Menii

S
miR r"> ------- = = = Stellen/Min. Stellen/Std.
LOKAL/EXTERN, EXTERN ‘ -
NUR LOKAL ODER RAMPENPROGRAMM LOKAL ODER EXTERN, NACHI_:U_HRBAR.
ANZEIGE ANZEIGE L -+ | 8T 1 Frad ANZEIGE [L we k] |- B0k
|
oo IR o mmm ;.
= 1= (711 | Auswahl gepeicher : Skalenfaktor
S22 I | ter Sollwerte | 1121 | fiir externen Sollwert
N Lo | -9.99...99.99
o eloghall
TR N D M P
IZ f71 )| Erster gespeicherter  § 21 IZ | Basissollwert
SANEE. gollwen . I 1] -1} Gesamter Bereich
O S esamter Bereich I
I H
| | ;
= 1" = Zweiter I |
ZI1.I7. IZ | gespeicherter | |
Ja Sollwert
L < Gesamter Bereich | i
|
""" (- (71 = Dritter gespeicherter | |
L. )| Solwert : |
. % Gesamter Bereich ; |
L | {
> N > =

4.4.1 PARAMETRIERUNG - SOLLWERT-MENU

| S
L) <

Sollwertauswahl

lokal/extern

Loc /rE'l

Je nach der auf Seite 27 gezeigten Konfigurationsanzeige wer-
den die folgenden Parameter angezeigt.
[1] Die Zeiteinheit fiir Rampen-Parameter kann sein: Stellen/Sek,

IZ 10 ]
N .
N
) <
IZ 10 [N |
A0 . 1)
ay
) <
.
-1
- (]
) <
o
-1 2
I P N |
N
) <

N

Untere
Sollwertbegrenzung
Gesamter Bereich

Obere
Sollwertbegrenzung
Gesamter Bereich

Steigende
Sollwertrampe

OFFA...9999
Stellen..[1]

Fallende
Sollwertrampe

aFFn.. _9999
Stellery. u'.H - /1...9999
Stellen/.[1]

S




[
(N

M
L1 i

Dv
ma
]
J - - -
N
)] <o &
mmm )
|
- - - -
J
)] <o &=
—
|
I
N
)] <o &
—
[N ]

J o - -
N
)] <o &

§

Alarmmenii

Alarmsollwert 1
[1] s. Tabelle

Alarmsollwert 2
[1] s. Tabelle

Alarmsollwert 3
[1] s. Tabelle

Alarmsollwert 4
[1] s. Tabelle

4.4.2 PARAMETRIERUNG - ALARM-MENU

L
e

|
l
)

Obere Hysterese fiir
Al. 1, asymmetrisch,

0...5% der Spanne in
technischen Einheiten

UntereHysterese fiir
Al. 1, asymmetrisch,

0...5% der Spanne in
technischen Einheiten

Alarmverzogerung
OF F/1..9999

Obere Hysterese fiir
Al. 2, asymmetrisch,

0...5% der Spanne in
technischen Einheiten

UntereHysterese fiir
Al. 2, asymmetrisch,

0...5% der Spanne in
technischen Einheiten

Alarmverzogerung
OF F/1..9999

v

Obere Hysterese fiir
Al. 3, asymmetrisch,

0...5% der Spanne in
technischen Einheiten

UntereHysterese fiir
Al. 3, asymmetrisch,

0...5% der Spanne in
technischen Einheiten

Alarmverzogerung
OF F/1..9999

Obere Hysterese fiir
AlL.4, asymmetrisch,

0...5% der Spanne in
technischen Einheiten

UntereHysterese fiir
Al. 4, asymmetrisch,

0...5% der Spanne in
technischen Einheiten

Alarmverzogerung
OF F/1..9999

4 - Bedienung

[1] Entsprechend der vorgenomme-
nen Konfiguration wird ein Kode flr
Nummer und Typ des Alarms ange-
zeigt (s. Seite 31). Je nach Alarmart
ist der entsprechende Sollwert ein-
zugeben wie aus der folgenden
Tabelle ersichtlich.

Art und Wert |Arbeitsweise s e
Param.

Vollbereichs
i Y I i Y |

Absolut P;ér)r(r: ma-_r o

Gesamter .

Bereich VoI_Ibe_relchs .
m|n|ma'_" :”_
lalarm
Abweichung

i - )

Abweichung ?aIITe]l?r;n(lma - He

Gesamter .

Bereich Abweichung .
sminima- _ gL
lalarm

AbweichungsbAuslosen

ereich auBerhalb|_ |5+

Gesamter Bereich Bereich

MeBkreis offen Ob. LA

1...9999 sek |Grenzwert |- - =&

37
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4.4.3 PARAMETRIERUNG - PID-MENU (wird bei Ein/AUS-Regelung nicht angezeigt)

[ I | PID-
{ J Parametermenii
r _
([ |
O S =
>
LU Ut R
a0 0L Proportionalbereich - _ _ | Fehler-Totbereich
{ L&l 0.5...999.9% der l-l-lé U OFF/01..100
] < Bereichsspanne ] < Stellen
| W | Oberschwing: :
""" {77777 Nachstellzeit =T Unterdriickung HEIZEN/KUHLEN- OK
. ) OF F /1...9999 sek IJ.L 0.01...1.00 7" ALGORITHMUS
A P (nicht verfiigbar bei
o = Heizen/Kihlen) NEIN
mEn | | |
Vorhaltezeit - =) = | Manuelles Integral
[ | dailLC 7 _ 120 | VdTien A
i=.0C. OF F/0.1...999.9 sek LI 12 2| OFF/A...100% des
a S O S Ausgangswerts
l (nicht verfiigbar bei
L . L Helz:en/KuhIen) )
\ . . ) A

| |
| g
! oL
i (=
i S
[]
JA ,'m ________ Y.
- - I '
c. 0. L
N
] <
[]
R v
Lo r
c.o L
ay
] <
[]
v
|
——————— 4-—’

Proportionalbereich
Kiihlen
0.5...999.9% der
Bereichsspanne

Nachstellzeit
Kiihlen

OF F/1...9999 sek

Vorhaltezeit
Kiihlen

OF F/0.1...999.9 sek



4.4.4 PARAMETRIERUNG SELBSTOPTIMIERUNGS-MENU

(nicht verfiigbar bei Ein/Aus-Regelung)

| | Selbstoptimierungs

|
- LT | -menii

|
(.
o
0O <o =

1| Selbstoptimierung

starten
(einmalig)

Kontinuierliche
Selbstoptimierung

(adaptiv) (A.T.)

Y
malac s

~>  Fir AT

y

[
D
&

R

Berechneter
Proportionalbereich

[1]
(nur Anzeige) (bei adap-
tiver Selbstoptimierung)

Berechnete :
Nachstellzeit [1]

(nur Anzeige) (bei adap-
tiver Selbstoptimierung)

Berechnete
Vorhaltezeit [1]

(nur Anzeige) (bei adap-
tiver Selbstoptimierung)

[1] Diese Werte
werden nicht auto-
matisch im PID
Parametermeni
Pk o kd gespei-

4.4.5 PARAMETRIERUNG -
EINGANGS-MENU

| _ [0
Ten

[y
[y |

o
O <o =

4 - Bedienung

Eingangsmenii

Eingangsfilter-Konstante
(zuschaltbar)

0.2...99.9 Sekunden

oder i 1

Eingangskorrektur
-60...60 Stellen

MeBintervall
0.1...10.0 Sekunden

chert F ,d J

a
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4.4.6 PARAMETRIERUNG - AUSGANGS-MENU

[
([

Ausgangsmenii

o
O <o =

Ein/Aus-
Algorithmus

v

)

PID-

Algorithmus

.

Ausgangshysterese
0...5% der Spanne in
technischen Einheiten

0.0
N Zykluszeit
=.c (nur bei Ein/Aus-Regelung)
O S 0,2...100,0 Sekunden lf I S e S
[ [
| ! ! :
o | | Untere I Ventil- Heizen/Kiihlen-
I.JU". . | Ausgangsbegrenzung Algorithmus Algorithmus
- % (nicht bei Heizen/Kihlen) I . .
0...100,0% ' | |
mm | |y U
""" (M1 11 1 Obere I (711 11 11| Stellmotorlaufzeit 1. _ _l| Tothereich
IJI". "] Ausgangsbegrenzung | | 1 TLJI- U1} 15...600 Sekunden '-'-g' L) 00...5.0%
[ [
Lo TR - R
o Maximale Anderung (7111 1_]| Minimale I _ [~ | Zykluszeit Kiihlen
.- des Ausgangssignals : ( ILQH I 1| Schrittweite I=.IZ. |- | (hurbeiEin/Aus-Regelung)
\ S (zuschaltbar) =) | (Hysterese) 0.1...5.0% = 0.2...100.0 sek
=~ B AEE 001, 9909%sek | L =
mE | i . o
I~ _ 171 (71| Ausgangssignal : e (1111 1) Obere
=) - .J U | wahrend Softstart | I IJ I" .1 .I"1| Ausgangsbegrenzung
N (zuschaltbar) | P Kiihlen
— = OFFA...100% A \ O < (nur PID) 0.0....100.0%
Y i | mE ..
(- L 1| Dauer der Softstart- | I A 1~| Maximale Anderung
- IZ.1Z 1 ]| Phase | [ I_JI”.I"” I_ | des Ausgangssignals
= 1...9999 Sekunden | [ S Kiihlen
0 - B I I D & (zuschaltbar)
| I v LFF/001...99.99%sek
| S i ¢ = = R -, _1-4'



4 - Bedienung

," , ”",' ,",' 4.4.7 PARAMETRIERUNG - KOMMUNIKATIONS-MENU
Kommunikations | Je nach gewahlter Kommunikationsart (s. Modellschliissel auf Seite 5), sind folgende Parameter
-Menii MR AL verflgbar: RS485 Modbus/Jbus  Index
SLAVE + PROFIBUS DP =7-
]
O S |
) ___ R
- 7] 1 _I BLAVE
! L = = A Geféiteadresse
RS485 Modbus/Jbus Index O Ja I;(‘ﬂe installierter Option)
SLAVE =5 R /1,247
— gEom |
[ 1 117 | SLAVE S N I BLAVE
A TIECD g)efatefﬂre:seo o) " RS485 Modbus/Jbus  Index 12 121 1" . Bhudrate
AN ei installierter Option SLAVE + MASTER cl=6 4 =~ 004000
— o SUOFF /1.7 , — © SnnRdan 1aenn
EEm | mE. | s
bl 5/, ngses | i
4 = = R ! ”'Q' =1 "“'_,g o U L) kbmmunikationsprotokoll
U < 1'1':-1'1-":'1-',: BEAN/ 19300 L < ST @ous /doub
LI JUS S A e e
mE 5500 Y nont B
(21 _ _ 12 |SLAVE . ) _ (MASTER S ritat
UL I = Kommunikationsprotokoll : LTI jaudrate "'L'l'l'.{:!?ll"'- [EuEnlodd
0 © &b /bus < Ban/Aas00/ 19200 mils;
| wa — h o
17 1) Paritat [ I I
' ' , ' hd -, monr l: /l. (W) l: l-l/l:l [} l:l' ' ' '-," el ommunlkatlonsprOtOKOIl ' , '-' L". esse
. % O % lILIL L dbuS — % ..124
s - J



4 - Bedienung

4.5
PARAMETERBESCHREIBUNG

Der einfacheren Bedienung hal-
ber sind die Parameter entspre-
chend ihrer Funktionalitat in
MenUs angeordnet.

4.5.1 SOLLWERT-MENU

[ o B | Untere Sollwert-
. L begrenzung

- 0 1] Obere Sollwert-
=l.l_ . 1] begrenzung
Oberer und unterer Grenzwert flr
den Sollwert.

Die Spanne zwischen diesen
Grenzwerten muB mindestens 100
Stellen betragen.

iz 1 Steigende
J. L) Sollwertrampe
[l _1| Fallende

.. L] sollwertrampe
Dieser Parameter definiert die
maximale Geschwindigkeit, mit
der sich der Sollwert dndern
kann, ausgedruckt in
Einheiten/Sekunde, Einheiten
/Minute oder Einheiten /Stunde
(siehe Seite 27).

In der Einstellung (UF F )ist die
Funktion abgeschaltet, und
der neue Sollwert wird unmit-

telbar ibernommen, ande-
renfalls erfolgt die Anderung
mit  der konfigurierten
Geschwindigkeit.

Der neue Sollwert wird als
"Zielsollwert" bezeichnet. Er
kann als Parameter
abgerufen werden (s.
Bedienungsablauf Seite 53).

In Verbindung mit dem externen
Sollwert sollten die Parameter

und bei Bedarf

auf OFF S9E5EEC'E werden.
Beispiel Zielsollwert

= 350°C
Sollwertdnderung

=10
Ursprlnglicher, Stellen/
Sollwert y Minuten
= 250°C

Y lt=10

Erster gespei-

cherter Sollwert
“1| Zweiter gespei-
cherter Sollwert
71| Dritter gespei-
cherter Sollwert

Dies sind die Werte der drei
Sollwerte, die Uber die digitalen
Eingange, Kommunikation oder
Tastatur angewahlt werden koén-
nen. Der aktive Sollwert wird
durch die griinen LEDs 81, §2
oder 8 3 angezeigt.

S. auch 56.



Nachfiihrung
gespeicherter
Sollwerte

(s. Abschnitt 4.3.2, Seite 27)

Fir die gespeicherten Sollwerte
kann zwischen zwei Betriebsarten
gewahlt werden:

A- Standby

Der gespeicherte Sollwert ist aktiv,
solange der entsprechende Befehl
ansteht. Ist der Befehl nicht mehr
aktiv, kehrt der Regler zum loka-
len Sollwert zurlck.

B- Nachfihrung

Nachdem der gespeicherte
Sollwert aktiviert wurde, bleibt
er aktiv. Der vorherige lokale
Sollwert bleibt nicht erhalten.

[ i Y
N |

Skalenfaktor

"2 1] fir externen

Sollwert
Ratio (SKALENFAKTOR) ist der
Faktor, mit dem der
Eingangssollwert multipliziert
wird, der den externen
Sollwertbereich in Relation zum
Eingangsbereich definiert.

I_ i
[
Bias (Offst, Basissollwert)
bestimmt den Beginn des exter-
nen Sollwertbereiches, der dem
kleinsten ext. analogen
Eingangsstrom (oder der klein-
sten Spannung) entspricht.

Basissollwert

Beispiel fiir “Bias” und “Ratio” eines externen Sollwertes

4 - Bedienung

Externes
Sollwert
Signal

10V . ab

“ Basissollwert = 20
\ Skalenfaktor = 0.1
R a b’
\ Basissollwert = 100
N Skalenfaktor = -0.1
.\\
\
| \ | Bereich
-200 0 20 100 600 °C
LR a(b’) b(@a’) HR
Externer

ollwertbereich
PV = Istwert
LR = Unterer Grenzwert (MeBbereichsanfang)
HR = Oberer Grenzwert (MeBbereichsende)
SR = Externer Sollwert
a (@)= SR Anfangswert
b (b)= SR Endwert




4 - Bedienung
4.5.1 SOLLWERT-MENU

SR Anfangswert ist kleiner als
der Endwert (jeweils in techn.
Einheiten) :

b 1d5= Anfangswert = a

b-a
HR - LR

-
i 1=

Beispiel
l_l H_l 1—20
~ l'. 1=
100-20 _ 80

- = 0.1
600 - (-200) 800

SR Anfangswert ist gréBer als
der Endwert (jeweils in techn.
Einheiten) :

b 1d%= Anfangswert =a’
b -a
HR - LR

Beispiel
Ll Hl = 100

ll'. 1=
20-100  -80

- =-0.1
600 - (-200) 800

Sollwert (SP) als Kombination
aus lokalem Sollwert (SL) und
externem Sollwertsignal

Sollwert-Type i mc .k
(Tab. 3, Seite 27)
SP = SL+ (r A T= REM)

+ l.l I l.l' '.l

Sollwert-Type r £k
(Tab. 3, Seite 27)
SP = REM + (l o e SL)

+ l.l I l.l' ‘.l

SIGN = Prozentualer Anteil
des externen Signales

SPAN = HR-LR
SIGN * SPAN
REM = 100

Beispiele:

Interner Sollwert (SL) mit ext.
Trim und Multiplikationsfaktor
1/10:

SoIIwert-Type =Lock

r l. 1= 01

@ d5=0

Externer Sollwert (SR) mit int.
Trim und Multiplikationsfaktor
1/5:

Sollwert—Type =r e

[ l- 1o = 02

l'_l I IJ '_l = 0

Externer Sollwert — Bereich ent-
spricht dem Eingangsbereich:
Sollwert-Type = L ek
[ l' 10 - 1

l-l ll.' '.-l— LR
5L =0



4.5.2 ALARM-MENU

(s. auch Seiten 32 und 33)

I ) Obere

L Alarmhysterese,
asymmetrisch
I_ 1.0 _1| Untere
.. Alarmhysterese,
asymmetrisch

Beispiel: Vollbereichsmaximalalarm
Alarmsollwert

On

Off

Ranpnl
Die Hysterese kann auf 0 bis 5%
der Spanne (in technischen
Einheiten) eingestellt werden,
z. B.:
Bereich =-200...600°C
Spanne = 800°C
Max Hysterese

= 800° 5%= 40°C
Um eine symmetrische Hysterese

zu erhalten, stellen Sie =
ein.

[ | Alarm-

S verzoégerung
Zeitverzégerung  fur  die
Alarmaktivierung.

UF F: Alarm sofort aktiv
1...9999: Alarm nur dann aktiv,
wenn der Zustand die einge-

stellte Zeit dauert.

4.5.3 PID-PARAMETERMENU

Nicht verfiigbar bei Ein/Aus-
Regelung

Wi R Proportional-
L. bereich

1. - | Proportional-

I .I). .| pereich Kiihlen
Innerhalb des

Proportionalbereichs bewirkt
eine Regelabweichung SP - PV
ein Ausgangssignal, das pro-

portional Zu dieser
Regelabweichung ist.
| Nachstellzeit ti

L [~ 1 Nachstellzeit/
l-. ). L | Kiihlen tic

Die Nachstellzeit ist die Zeit, die
bendtigt wird, um die durch den
P-Anteil resultierende bleibende

Regelabweichung auf Null
zurUckzufuhren. In der
Einstellung OFfF ist das D-

Verhalten abgeschaltet.

4 - Bedienung

-
- ..
I _1 I~ | Vorhaltezeit
l-.l). ] Kiihlen tdc

Das D-Verhalten bewirkt ein
Signal, das proportional zur
Anderungsgeschwindigkeit des
Eingangssignals ist. In der
Einstellung OFF ist das D-
Verhalten abgeschaltet.

Vorhaltezeit td

Fr Uberschwing-
L. Unterdriickung
(Automatisch ausgeschaltet,
wenn Adaptiv-Tune lauft)

Je kleiner der Wert flr diesen
Parameter (1,00—>0.01) um so
stérker wird das Uberschwingen
bei einer Anderung des Sollwerts
reduziert, ohne das PID-
Regelverhalten zu beeinfluBen.
Bei einer Einstellung von 1,00 ist
die Uberschwing-Unterdriickung
nicht aktiv.




4 - Bedienung
4.5.3 PID-MENU (Fortsetzung)

71 _ (011C | Manuelles

L 1 ) Integral

Bei einer Regelung ohne |-
Verhalten (PD-Regelung) bestimmt
das manuelle Integral den
Ausgangswert, wenn PV = SP ist.

10 _ _ | Fehler-

L) U1 Totbereich
Innerhalb dieses Bereichs (PV -
SP) wird das Ausgangssignal
nicht verandert, um das Stellglied
zu schonen (Standby-Ausgang)

4.5.4 SELBSTOPTIMIERUNGS-MENU

S. auch Seite 57

Dieser Regler verfugt Gber zwei

Arten der Selbstoptimierung:

¢ Eine einmalig ausgeflhrte
Selbstoptimierung

¢ Eine adaptive (lernfahige)
Selbstoptimierung

Die Selbstoptimierung ermittelt
durch Beobachtung des
Regelverhaltens bei Stérungen die
bestmogliche Einstellung fur die
PID-Parameter. Dieser Regler ver-
fugt CUber zwei Arten der
Selbstoptimierung, die automatisch
anhand der ProzeBbedingungen
beim Aufrufen der
Selbstoptimierung gewahit werden:

Verhalten bei schrittweiser

m SP

Anderung- P > _

Sollwertanderung : nde der Optimierung
; und Ubernahme

—_—
: der berechneten
‘ Parameter

Beginn der
NG Selbstoptimierung

Regelausgang ||| \/

Diese Methode eignet sich beson-
ders, wenn der ProzeBwert bei
Beginn der Selbstoptimierung
mehr als 5% der Bereichsspanne
vom Sollwert entfernt ist. Sie bie-
tet eine hohe Geschwindigkeit bei
recht guter Anndherung an die
optimalen Parametereinstellungen.

Istwert PV

(keine Anzeige bei Ein/Aus-Regelung)

Eigenfrequenz

Beginn der
Selbstoptimierung

Istwert PV

und Ubernahme der

¥~ V? Ende der Optimierung
berechneten

Parameter

Regelausgang |‘H ‘ ‘ A

Diese Methode bietet sich an,
wenn der ProzeBwert nahe dem
Sollwert ist. Sie bietet den Vorteil
einer hoheren Genauigkeit,
bendtigt jedoch etwas langer zur
Ausflhrung.

Das Fuzzy-Tuning wahit auto-
matisch aus, welche dieser bei-
den Methoden zur Berechnung
der optimalen Werte fir die
PID-Parameter eingesetzt wer-
den.




Die adaptive Selbstoptimierung
bringt wéhrend der gesamten
Berechnungsphase der PID-
Parameter keine Stérungen in
den ProzeB ein.

Adaptive Selbstoptimierung

5tdérung

Neue
Parameter

Sie eignet sich inbesondere fiir
Prozesse, deren Verhalten sich
Uber die Zeit andert oder deren
Verhalten sich bei unter-
schiedlichen Sollwerten nicht-
linear verandert.

Flr die Selbstoptimierung ist
kein Bedienereingriff erforder-
lich. Sie ist einfach und genau:

die Funktion analysiert kontinu-
ierlich die ProzeBreaktion auf
Stérungen und bestimmt
Frequenz und Amplitude der
Signale. Basierend auf diesen
Werten und gespeicherten sta-
tistischen Daten werden die PID-
Parameter dann automatisch
modifiziert.

Sie eignet sich inbesondere
fur Prozesse, deren Verhalten
sich Uber die Zeit andert oder
deren Verhalten sich bei unter-
schiedlichen Sollwerten nicht-
linear verandert.

Wenn die adaptive
Selbstoptimierung beim
Abschalten der

Spannungsversorgung aktiv
war, werden die Einstellungen
der PID-Parameter gespei-
chert und beim erneuten
Einschalten des Reglers wie-
der aktiviert.

4.5.5 EINGANGSMENU

Eingangsfilter-

L
I Konstante

[

Zeitkonstante des RC-Filters in
Sekunden, der auf den Eingang
angewendet wird. In der
Einstellung OF F ist diese
Funktion abgeschaltet.

Wirkung des Filters
100% +
63,2% PV

0 Zeit
Filterkonstante

| _ IZ I_ | Eingangskor-
JUL T pektur

Ein hier eingegebener Wert wird
zum Eingangssignal addiert und
verschiebt den gesamten
Eingangsbereich um diesen Wert
(x60 Stellen).

4 - Bedienung

I I1Z 21171| MeBintervall

.01
Das MeBintervall wird in
Sekunden angegeben. Dieser
Parameter wird Ublicherweise
bei langsamen Prozessen ver-
wendet, um das MeBintervall
uber einen Bereich von 0,1 bis
10 Sekunden an den ProzeB
anzupassen.




4 - Bedienung
4.5.6 AUSGANGSMENU

A

Ausgangs-
0.0 dang

hysterese

SP
| On

Off | |

hy

Die Hysterese kann auf 0 bis 5%
der Spanne (in technischen
Einheiten) eingestellt werden.

Beispiel

Bereich =-200...600°C
Spanne = 800°C

Max. Hysterese = 800° 5% =40°C
'L C Zykluszeitv

L _ I~ | Zykluszeit
l-.l. I Kiihlen

Innerhalb der Zykluszeit moduliert
der Regelalgorithmus die Ein- und
Ausschaltzeiten des Regelausgangs.
Das Verhaltnis dieser beiden Zeiten
entspricht dem Ausgangssignal in
Prozent, die Summe beider Zeiten
der Zykluszeit.

48

M : Untere

'- . -

Ausgangs-
begrenzung
Gibt den kleinsten Wert an, den
der Regelausgang annehmen
kann. Diese Begrenzung ist auch
im Handbetrieb aktiv.

(1121 )| Obere

L. Ul Ausgangs-
begrenzung
M ) Obere
. Ausgangs-
begrenzung Kiihlen

Gibt den maximalen Wert an,
den der Regelausgang anneh-
men kann. Diese Begrenzung ist
auch im Handbetrieb aktiv.
me_ Maximale
. Anderung des
Ausgangssignals Heizen
71121 _ | Maximale

LI . L | Anderung des
Ausgangssignals Kiihlen
Dieser in %/Sekunden ausge-
drickte Wert gibt an, um wieviel

Prozent sich das Ausgangssignal
pro Sekunde andern darf. Der
Einstellbereich betragt 0,01 bis
99,99%/Sekunde. In  der
Einstellung UFF  ist diese
Funktion abgeschaltet.

I I_ 1M (01| Ausgangssignal

I 1= . beim Softstart
Dieser Parameter gibt den Wert
ab, den der Regelausgang
wéahrend der Softstart-Phase
annimmt.

IZ I [_ M| Dauer der

I .I- U1] goftstart-Phase
Dieser Parameter gibt die Zeit
ab dem Einschalten an, wahrend
der das Ausgangssignal auf dem
Softstart-Wert gehalten wird.

OP
A

100%
Soft-Start-
Phase
.\Anderung
in %/sek
Zeit
Anfahren

(1111 11| Stellmotor-
(SN

laufzeit
Dieser Parameter definiert die
Zeit, die der Stellantrieb

(Servomotor) zum Durchlaufen
des gesamten Stellweges (0 bis
100%) bendtigt.

(1. 1) Minimale

LILLE) | gehrittweite
Positions-Aufiésung oder Totbereich
des Stellantriebs/Servomotors.
Totbereich

I I |

LIV Geizen/Kiihlen
Dieser Parameter spezifiziert die
Breite des Totbereichs zwischen
Heizen- und Klihlen-Seite.

Heizen/Kiihlen-Algorithmus

Heizen
100% -
eizen Kihlen
OFH ] === —
} N, | SP %
\N ‘
Pb. |dbnd| Pb./L

100% 0 0 100%
------ Ausgang Heizen = Ausgang Kuhlen



4.5.7 KOMMUNIKATIONS-MENU (OPTION)

(71 _) 11| SLAVE
LI L. )] Geriteadresse
-1...247

SLAVE Profibus
DP-Adresse
-3...124

Alle an einen Bus angeschlosse-
nen Gerate missen unterschied-
liche Gerateadressen haben.

In der Einstellung 0F F st die
serielle Kommunikation nicht aktiv.

SLAVE
Baudrate

I Y |
1

[ R
[

I_ _1_ "] MASTER
Il U .1 ]| Baudrate

Die Baudrate kann von 1200 bis
19.200 baud eingestellt wer-
den.bit/sek.

21121 _ ()| Paritat

o .J

Gleich £ wt r oder ungleich il
einstellbar.

Mit der Einstellung rzm ' keine
Paritat

Fiir die serielle Kommunikation
stehen drei Optionen zur
Verfluigung:

A - Modbus/Jbus SLAVE

Mit diesem Protokoll kénnen
Parameterwerte gelesen und ver-
andert werden (wo vorgesehen).

B - Modbus/Jbus MASTER
mit Mathematik-Paket
Dieses Protokoll erlaubt des
Senden und Abfragen von Daten
aller angeschlossenen Geréte, die
als Modbus/Jbus SLAVE arbei-

ten (auch SPS).

Das Mathematik-Paket kann auch
zur Verarbeitung von Daten ein-
gesetzt werden, die Uber die seri-
elle Kommunikation empfangen
wurden.

X511ca0
| MASTER
RS485 EEE
Modbus/Jbus
SLAVE 'MH’

SLAVE 2

Der MASTER (X5) empféngt die
ProzeBvariablen von zwei Geraten
(SLAVE 1, C1 und SLAVE 2, X3),
vergleicht diese und gibt den
gréBeren Wert an SLAVE 3 (SPS)
aus.

Verfiigbare Operationen sind:
+ - x[/[>]<]

Zur Definition der Funktionen
dieser Option ist Konfigurations-
software erforderlich (s. separa-
te Anleitung).

4 - Bedienung

C - PROFIBUS DP SLAVE
(Process Field bus protocol)

PROFIBUS ist ein Standard zur
Vernetzung und Anbindung von
Peripheriegeraten an Maschinen
im industriellen Umfeld.

Das in diesem Regler installierte

Protokoll bietet gegeniber einfa-

cheren Implementierungen dieses

Standards folgende Vorziige:

Hohe Ubertragungsrate

Bis zu 12 Mbps, mit galvani-

scher Trennung.

¢ Konfigurierbare Parameterliste
fUr den Transfer (Profildatei).

Uber Konfigurationssoftware ein-
stellbar (s. separate Anleitung)
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PARAMETRIERUNG - ZUGANGSEBENE - PABWORT - KALIBRIERUNG

Bei Betatigung der Taste

4.6
148
- **="1 Normaler
- Betrieb
i B Y i |
[ - A |
S O
1 Gedriickt halten bis
¢
]
\
L) S Zugangsmenii

PaBwort eingeben, um
Zugang zu erhalten.

von -999 .... 9999
(Werkseinstellung: 11)

Das PaBwort wird nur akzep-
tiert, wenn es mit dem im
Parameter 735 gespei-

cherten Wert iibereinstimmt.

[A]

(S kehrt der Regler zum
normalen Betrieb zuriick

[1] Beider Zugangsebene Full werden alle

relevanten Parameter angezeigt.

JA

O S =
| |
] )
C1E e
AR ==
0O S =

(oK
NEI@>

&

\

\

CHH L g 20 i

- gang = '=! = | Bedienerebene
o0 i O I o |
- .- - (- .- o

O &= = O =]

I

<

~ 12 2z

121 | kol A
R — gende Anderung des
ll'l_.l' l' 'l_'l. Schritte - .'l_ 'l'-'l_ ' =l | Konfigurations-
iz | ausfuhren - iz | PaBworts
O =1 &= O &= @
l.,l 'El l:, Umschaltung A/M :,' :,' Eingabe des
- = - Arl-yy =/ =V | Konfigurations-
iy R = 121 2112 | PaBworts

car .
.0

Ja
O <o =

J

«

« \

Ja
O <o =

)

«

a A




-

i

LC o

ey ier ier
([

Waéhrend des Datentransfers mit dem
Memory-Chip rotieren die Segmente
des einzelnen Stellen des Displays im

I
- 1

Conm
[y g

Abspeichern
der Daten im
Speicherchip

[ R
[
[y W I
[ iy

Y
O < &

\ 4

]
-
]

i R |
[

= =

£l | Freisabe =
= - = | Ebene i i
F’,'_" ":, — Uhrzeigersinn.
O S
)
20120 2112 | fnderan f 0 =
- At g des = =1 1= | Laden der -
I '-"_ l'l-l,' ' -l Zugangs-PaBworts - "_-" "-"_ "—' Daten aus dem -
Crce - (i c | Seeicherchip
O & = O &1 = -
,' ,' Eingabe des [A\]
PR Zugangs-PaBworts | Bestitigung und
l'l.£ =22 Riickkehr zum
) <

)

\ ., hormalen Betrieb | J

AN
O <o &

\ 4

iy
I |

[ I N |
(= =

yaN
O <o =

4 - Bedienung

Kalibrierung des
Potentiometers zur
Positionsriickmel-dung
(nur wenn installiert)

Das Ventil befindet sich
in der 0%-Stellung.

Wenn die Anzeige
(Ventilmotor) anhilt,
den Kalibrierwert mit

den Tasten &, oder
X~ iibernehmen.

Das Ventil befindet sich
in der 100%-Stellung.
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4.6 PARAMETRIERUNG - ZUGANGSEBENE - PABWORT - KALIBRIERUNG

In der Freigabe-Ebene wird
definiert, welche Gruppen und
Parameter fiir den Bediener in
normalen Betrieb zuganglich
sind.

Nach Aufruf der Freigabeebene
und Eingabe des entsprechen-
den PaBworts kann das
Parameter-Menl aufgerufen
werden. Anstelle eines numeri-
schen Werts flr den Parameter
wird der Zugangsstatus ange-
zeigt.

Mit den Tasten Ay und X’
kann die Zuordnung wie
gewinscht gedndert werden.

Parametergruppe Kode |Zugangsebene
[ I r £'cd |Wird angezeigt
! ,-,,,.',', H 4B |Wird nicht angezeigt
L2110
[
L] < 0]
Parametergruppe Kode |Zugangsebene
017 B ) - |Anzeige und Anderung méglich
,-,,, -l F A5k | Erscheintin der "Kurziibersicht"
'-'E' '3 |Nur Anzeige, keine Anderung
L] < 0]

[ I |
L By

Keine Anzeige, keine Anderung

Parameter, die der Zugangsebene
345t zugeordnet sind, konnen
tiber die Ubersichtsfunktion (s.
Abschnitt 5.2 Seite 53) angezeigt
werden. Bis zu 10 Parameter kdn-
nen dieser Zugangsebene zuge-
wiesen werden.

Wenn alle Parameter der
gewahlten Gruppe durchlaufen
wurden, verlaBt der Regler auto-
matisch die Freigabe-Ebene.
Die Freigabe-Ebene muB fiir alle
weiteren Parametergruppen
aufgerufen werden, die freige-
geben oder gesperrt werden
sollen.

Die Zugangsebene fur Gruppen
und Parameter wird wie folgt auf-
gerufen:

Mo _ .

L C Bedienerebene
[ I |
[

Ja
o <

;

Bestitigen




5.1 5.1 STANDARDANZEIGE

5 | ANZEIGEN
= 0] Handbetrieb =)
(Y X [ (g By W
(] i)
o7 r o0 r
[ T AN | [ R AN |
N < YT AN
() < ) <o =
. W
Produktkode ,:' ,' '-'. ':'
! i
(170 — O
L .
=] Softwareversion l
= _ vV
S O 5 =0
l 0P
QA0 A u |
- - B t-
S e SIRTRIN
Hid - o | 6 Seites) e

Riickkehr zum normalen Betrieb

I Iz l'l

Q
B <

Normaler Betrieb

Automatischer
Betrieb

Technische
Einheiten

Primérer Ausgang
(nur wahrend
Programm l4uft)

Sollwert

der Regelung

(nur bei lokalem
Sollwert, wird nicht
angezeigt, wenn
Slopes abgeschal-
tet sind)

G Qi i . L L

Fastview-
, Parameter -

v

(]
Lo
IZ 117 C

CJ

Za
< &=

G-

i
i Wl |
JU 2.0

CJ

J
< &

cnric
O
o g | gy

—  poeeoes

O
< [

|

Einmalige
Selbstoptimierung
Starten

[N Nl
] Ll/_l [}

Alarmsollwert 3
(Vollbereichsmaxima
lalarm)

uber den gesamten
Bereich

Auswahl eines
gespeicherten
Sollwertes
--_l:llll'll'/
P/ e Jie
[l T o I 4 ol il o e |
it Mo Y I 1 T N it

[ l'l |
J.2007.0

e = e e b= == == = Riickkehr zum normalen Betrieb

5 - Anzeigen

5.2 “KURZUBERSICHT”
(Verkiirzte, schnelle
Parameteriibersicht)

Bei der Kurzlbersicht kbnnen bis
zu 10 Parameter einfach und schnell
angezeigt und verandert werden,
ohne die Meniistruktur der ein-
zelnen Parametergruppen zu
durchlaufen

(s.Abschnitt 4.6, Seite 52).

Zur Anderung der Parameter die
Tasten Ay und X~ driicken.
Die neue Einstellung muB mit der
Taste bestatigt werden.

Ein Beispiel far eine
Parameterliste des Fastview-
MenUs ist links gezeigt.
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6 | EINGABEN
UND BEFEHLE

Der Regler kann auf verschie-
dene Weisen gesteuert werden:

STEUERUNG DES REGLERS UND FUNKTIONSABLAUFE

|

6.1 EINGABEN UBER
DIE TASTATUR

siehe Seite 55

Anderung des Sollwerts
Automatik/Handbetrieb
Auswahl lokaler/externer
Sollwert

Auswahl gespeicherter
Sollwerte

Selbstoptimierung Start / Stop
Start/Stop eines Programms
(siehe Seite 66)

6.2 STEUERUNG UBER
DEN LOGIKEINGANG

siehe Seite 58

6.3 STEUERUNG UBER DIE
SERIELLE SCHNITTSTELLE
Bitte in der separaten
Anleitung zur seriellen
Schnittstelle nachlesen.




6.1 EINGABEN UBER DIE TASTATUR

6.1.1 ANDERUNG DES SOLLWERTS

Der Sollwert kann direkt durch
Betitigung der Tasten A&
und <’ verandert werden.
Bei der Anderung des Sollwerts
wird der neue Wert aktiv, nach-
dem fir 2 Sekunden keine Taste
betéatigt wurde.

Zur Bestatigung blinkt die
Sollwertanzeige einmal.

i I Y
- J 1
[

[

i B |
Iy R X

D
(] s ()

A\

=1 T )
- 1 1L
I MM
o DL

A
() = ([

Normaler
Betrieb

Beispiel:
Anderung des
Sollwerts von
275,0 auf 350,0°C

Geadnderter
Sollwert

Nach 2 Sekunden

Ubernahme des
neuen Sollwerts,
angezeigt durch
einmaliges Blinken,
danach Riickkehr
Zzum normalen
Betrieb.

6 - Eingaben und befehle

6.1.2 AUTOMATIK/HANDBETRIEB

Bei Handbetrieb | =1 <1 1_] 0]
leuchetdie | I= | ).I.J
griine LED |
(.|

o r
- 2L

L &
(] s ([

Anderung des Ausgangswerts

Der neue Wert wird
sofort, ohne weitere
Bestatigung wirksam.

|

Geanderter | —1 "1 1_1IC]
Ausgangswert | I ] 1.I.J
35
o eEr
- 2l

T c o

Riickkehr zum
normalen Betrieb

i I Y i |
- 1

0
R
i
[

D E——

(I

N
< [

Normaler
Betrieb
(automatisch)

Die Umschaltung zwischen den
Betriebsarten erfolgt in beiden

Richtungen stoBfrei.
AUTO ) MAN [—) AUTO
100%
Sollwert SP
—SP (PV)——=== SP—
SO PV L oP-

0 SP = PV
100% — N
Ausgang OP !y e ~

2D SN =K OP ! !
P \ / ~

TCors-

0 A2 OPAUTO=0PMAN

ABei einem Ausfall der
Spannungsversorgung blei-
ben der AUTO/MAN-Status
sowie der Ausgangswert
erhalten.

55
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6.1.3 AUSWAHL LOKALER/EXTERNER SOLLWERT 6.1.4 AUSWAHL GESPEICHERTER SOLLWERTE
(s. auch Seiten 42, 43)
':l ',l L,l F,l l:, 'El Der Sollwert kann direkt durch Betatigung der Tasten A&y und X2
= o= =t verandert werden. Bei der Anderung des Sollwerts wird der neue
A C M 117 Wert aktiv, nachdem flir 2 Sekunden keine Taste betétigt wurde. Zur
S A - v Bestatigung blinkt die Sollwertanzeige einmal.
— — Auswahlder | [~
<o O O < gespeicherten | [ J L) 1] (-
L Sollwerte i
> . l . o R | g
{ T = .
[ _ - L -1 rr
Auswahl - L N
lokaler/externer ( PeralaY
Sollwert L -r ey
—a T = 1 —e =
-l - Der Sollwert wird Erster [ g o B Der Sollwert
1zl 17 ichert I O X B | -

Auswahl des CCl nach Betitigung gespeslc"e ?‘{ = - wird nach
externen . der Taste oliwe L L Betétigung der
Sollwerts I - J aktiv \EW @ = Taste aktiv.

Vg & B Bei externem 2weiter | | Der aktive Sollwert
: 4 .
gespeicherter wird durch

A hi d l S(()jl.lwertuleuiréget Sollwert ! i die griinen LEDs

uswahl des ie griine - = =y =
lokalen [ _ Dri [ S1 82 oder $3
Soliwerts § | 1= 11 1= ' Dritter 4 |5y 21, J) angezeigt
[ gespeicherter =T gezeigt.
L -r J Sollwert e L J
Riickkehr M)l s & = ) Pa— T S
normalen Betrieb Riickkehr zum normalen Betrieb
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6.1.5 SELBSTOPTIMIERUNG START / STOP

Dieser Regler verflgt Uber zwei

verschiedene

Selbstoptimierung:

e Einmalig

Selbstoptimierung
Berechnung der optimalen

Arten der
ausgefihrte
zur

Einstellung der PID-Parameter.

e Adaptive Selbstoptimierung
zur kontinuierlichen Berechnung

der PID-Parameter.

i
- 1 1Ll

P
2 < O]

Normaler
Betrieb

! Gedrickt halten bis

e,

¥
I - Il
- i

e
Ly

Selbstoptimierungs-
Menii

o

N\

oy
R P

Anzeige
l_,l [l

bestétigen,
um die
Selbstoptimi
erung zu
starten.

Anzeige
(|
bestétigen,
um die
Selbstoptimi
erung anzu-
halten.

Starten
der Fuzzy-
Selbstoptimierung

{

(]
Lo
L

6 -

0% =

|

e

N P

I |

- e
S

) T [

112
L
=R Inl=
O S =

Nach erfolgter Selbstoptimierung wer-
den die neuen Parametereinstellungen
im PID-Ment angezeigt.

halten

Eingaben und befehle

) Gedriickt
‘ ) haienbis  Starten der
i - : adaptiven
Selbstoptimierung
(]
Iz
1o -
] -1 ]
A‘n'z‘t_a'i%e l — Zum Starten und
Zum Starten und Anhalten i S L,l 'Ll L, Rl g
der Sglbst(.)ptimierung bestz%gg?é Y=T Selbstoptimierung
wird die Taste Selbstoptimi L - wird die Taste
verwendet. erungzu | ) @ (b verwendet.
Wahrend der starten l Wahrend der
Selbstoptimierung leuch- Anzeige Selbstoptimierung
tet die griine LED (AT). e - leuchtet die griine
bestitigen, L1 LED (AT).
um die [ I
J Selbstoptimi LS J
erunganzu- | () S @

Bei laufender Selbstoptimierung kdn-
nen die PID-Parameter angezeigt,

jedoch nicht ve

randert werden.
57
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6.2 STEUERUNG UBER
DIGITALE EINGANGE

Bei der Konfiguration kann den
Eingangen IL1, IL2 und IL3 jeweils
eine Funktion zugeordnet werden
(s. Parametereinstellung in Tabelle
10, Seite 30).

Die konfigurierte Funktion wird
ausgefihrt, wenn der
Logikeingang (Uber einen poten-
tialfreien Kontakt oder Open-
Collector-Ausgang) geschlossen
wird. Beim Offnen des Kontakts
am Eingangs wird die entspre-
chende Funktion abgeschaltet.
Wenn eine Funktion Uber den
Logikeingang aktiviert wird, hat
dies Prioritat vor Eingaben Uber
die Tastatur oder Befehlen, die
Uber die Schnittstelle gesendet
werden.

6.2.1 SOLLWERT-BEZOGENE FUNKTIONEN DER DIGITALEN EINGANGE

Zugeordnete Status des Eingangs

Funkti Parameterwert . |Anmerkung
unktion o e AUS|_g—q  Ein

Keine "-,' ": ": _ _ Nicht verwendet
Umschaltung “11m -

auf Handbetrieb

[ I e I
(WANNSEN

Automatisch

Handbetrieb

Auch bei gesperrter Tastatur nimmt

Sperren N 1 N . o

=l el icht gesperrt| Gesperrt |der Regler Befehle Giber den Logikeingang
der Tastatur [ | und die serielle Schnittstelle an.
Istwert PV e Normale Istwert PV | Der Istwert PV wird mit dem Wert "gespeichert", den
halten (A Arbeitsweise |wird gehalten|er beim SchlieBen des Kontakts am Logikeingang hatte.
Sollwertgradient I 1 _ 1] Solwertgradien Normale |Bei geschlossenem Kontakt am Eingang wird
sperren I ). )| tensind aktiv | Arbeitsweise |der Sollwert sprunghaft geadndert.
Konstantes - rno Normaler Konstantes | Beim Status ON wird das Ausgangssignal auf dem
Ausgangssignal (= Ausgang |Ausgangssignal vorgegebenen Wert konstant gehalten (s. Seite 28).
Anwahl des ersten — Erster Bei permanent geschlossenem Kontakt wird
gespeicherten '-, "-' ,' Lokal Sollwert der gewahlte Sollwert ohne Méglichkeit zur
Sollwerts — Anderung des Sollwerts aktiviert.
Anwahl des zweiten | ~——— _ Zweiter Bei kurzem KontaktschluB wird der Sollwert
gespeicherten '-, "-' '-' Lokal Sollwert aktiviert und kann anschlieBend verédndert werden.
Sollwerts == Wenn mehr als ein Logikeingang zur Anwahl
Anwahl des dritten — _ dritter von Sollwerten verwendet wird, legt
gespeicherten '—, "-' -,' Lokal Sollwert der zuletzt geschlossene Kontakt den Sollwert fest.
Sollwerts = = (siehe Seite 43)
Umschaltung auf (
externen Sollwert - ~ Lokal Extern
Blocking 1 _ L Blocking | Die Sperrfunktion beim Einschalten (blocking)
neu aktiviert [y - - neu aktiviert |wird beim SchlieBen des digitalen Eingangs aktiv
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RAMPENPROGRAMM
FUNKTION

EINFUHRUNG

Wenn die Rampenprogramm-
Option (Mod. X5-3... 4) installiert
ist, stehen bis zu [} Programme
zur Verfigung.

ALLGEMEINE MERKMALE

4 Programme mit max. 16

Segmenten

e Start, Stop und Halten des
Programms Uber die Tastatur

e Zeitbasis in Sekunden,
Minuten oder Stunden

e Kontinuierliche Ausfihrung oder
1 bis 9999 Wiederholungen des
Programms

e Zwei digitale Ausgange (OP3
and OP4) mit dem Programm
verknupfbar.

e Maximal zuldssige Abweichung

vom Sollwert programmierbar.

7.1 AUFBAU DES PROGRAMMS

Ein Rampenprogramm besteht
aus einer Abfolge von
Segmenten.

Fir jedes Segment kann defi-
niert werden:
e der zu

erreichende

sollwert immer
e die Dauer [F.,. f vorhanden
e der Status des

Ausgangs OP3

Ein Programm besteht aus:

e 1 Startsegment mit der
Bezeichnung [

e 1 Endesegment mit der
Bezeichnung F

¢ 1 bis 14 normale Segmente

Startsegment -

Zweck des Startsegments ist es,
den Istwert auf einen definierten
Wert zu bringen, bevor das
Programm gefahren wird.

Endsegment - I
Das Endesegment definiert den
Istwert, der bei Ende des

Programms erreicht sein soll und
der gehalten wird, bis der
Sollwert geédndert wird.

Normale Segmente - - - -
D_P_ﬂ_d‘g'P—t‘as rofil des Programms ent-
steht aus den normalen

Segmenten, die drei Formen
annehmen kobnnen:
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Rampensegmente

Haltesegmente

‘
‘

5P =Zielsollwert

t . =Dauer

---- =Vorhergehendes Segment
— = Aktuelles Segment

—— = Nachfolgendes Segment
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BEISPIEL FUR EIN PROGRAMM

A
°C| Sollwert 5P HMaximal [5F._9]
zuldssige
AbWGiCh_Ung
350 _ - Band
300 — -m —t
T
250 _| Startdes
Programms
200 _|
\
150 \\
100 —
50
0 30 50 70 80 110 170 190 210 230 250 Zeit
Segment |Anfang |[1°, 2° [3°| 4° 5° 9° 10° [119/12° [18°] 14° Ende
Zeit 10 1 t2 3 t4 t5 19 110 t11/t12 [t113] t14

Digitaler
Ausgang OP3

Digitaler
Ausgang OP4

60

7.2 ARBEITSWEISE

7.2.1 MAXIMAL ZULASSIGE
ABWEICHUNG ( bdnd )

Sollte der Istwert PV eine gege-
bene Abweichung vom Sollwert
Uberschreiten, wird die
Segmentdauer um die Zeit ver-
langert, fUr die der Istwert die
zulassige Abweichung Uber-
schreitet. Diese Abweichung
wird im Programm definiert.
Die tatsachliche Segmentdauer
ergibt sich aus £ .- - +Ti



DES PROGRAMMS

A. Rampensegment

PV
Ti

e |+ -l:lr

B. Haltesegment

SP P DS g
e

[ R

\ 21

PV
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7.2.2 WIEDERAUFNAHME DES PROGRAMMS NACH EINEM AUSFALL DER SPANNUNGSVERSORGUNG

Das Verhalten des Reglers nach
einem Ausfall der
Spannungsversorgung  wird
durch den Parameter
definiert (s. Seite 62), der drei
Werte annehmen kann:

Fortsetzen
Rucksetzen
Rampe

In der Einstellung

Das Programm wird dort fort-
gesetzt, wo es unterbrochen
wurde.

Alle Parameter wie Sollwert und
verbleibende Segmentzeit wer-
den auf die Werte unmittelbar
vor dem Spannungsausfall
gesetzt.

SP
Unterbrechung

%/ N
£ 1 Dauer der
Unterbrechung

In der Einstellung

Das Programm ist beendet, der
Regler arbeitet in der normalen
Betriebsart (lokal)

In der Einstellung -
Das Programm wird dort fortge-
setzt, wo es unterbrochen wurde.

Der Istwert PV wird wieder mit
der Rampensteigung auf den
Sollwert gefiihrt, die das
Segment vor dem Ausfall der
Spannungsversorgung hatte.

Unterbrechung wéhrend eines
Haltesegments

Unterbrechung

I
iz

Unterbrechung wéhrend eines
Rampensegments

Unterbrechung
»

/
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7.3 PARAMETRIERUNG - PROGRAMM-MENU (OPTION)

*-—--——/

< o» ov o ov o od v Ed > @ @ @ @ o < o aov ov ov od od ov Ed Ed Ed Ed Ed Ed E) E) G G G G G G G Gy G o
{
—1 71 L_] IZ)| Normaler 121 _ _ [Z]| Programm-
I= ) T)IC)| Betrieb ( U 2 )| Meni
) e I I o | e _
I i W | LI Ui
)
v ) < &
____________________ \J
oo o Progralpnummer (= [_ 211 | Programmstatus I~ 171 (7)) Anzahl der Segmente
RN LAV E T =1L LI ~ £'5 = Zuriicksetzen CLIE T 1 14 max
] < L] < Ho b o = Halten L <
l \ i = Starten
[1] Fur die Verknipfung mit den ':':,l”l Wiederaufnahmenach | | '| -|_,|'_ """ Anzahl der
Rampenprogrammen stehen =) 1l=| Spannungsausfall = ==+ Wiederholungen,
zwei digitale Ausgénge zur L < L ek = Fortsetzen L < HEr LA
Qe pn
Verfiigung. Dies sind Uibli- ] u.".:l'_E:;ks:tzen
cherweise die Ausginge e fortsetgenpag
OP3 und OP4. Wenn diegse ¢ =0
Funktionalitét nicht bendtigt {1 _ L | Einheit der Zeithasis I_ 21 _ _l| Maximal zulassige
wird, kann der Wert fiir den L) 'Q' Pl | P52~ sekunden Il "Q” A8 AR‘.’V,EIChU“g
entsprechenden Parameter D & FI1 e = Minuten L < Wit /0..span/10
auf O - gesetzt werden. \_,fth-__=Stunden




""" cCoM
. L
0 S
""" AO o
=
O S
""" Ao
Lr.
=ils
|

Dauer
des Segments 0

0...999.9 Urm 1t

Sollwert
fiir Segment 0

Gesamter Bereich

Status des digitalen [1]
Ausgangs in Segment 0
L L o =geschlossen
UFr = offen
UF F = Funktion
abgeschaltet
Status des digitalen [1]
Ausgangs in Segment 0
L L o =geschlossen
OFr = offen
UF F = Funktion

i
abgeschaltet

A

J

> )} Dauer
""" ,‘ , des Segments 1
- I I 0...9999 U it
Jay
) <
1 Sollwert
""" ,‘ ;"i:,' , fiir Segment 1
:l.l; . I| Gesamter Bereich
) <
1 Status des digitalen [1]
""" " .”.'.' Ausgangs in Segment 1
IJI7. 2| CL o =geschlossen
o S 0F = offen
F F = Funktion
abgeschaltet
______________________ Status des digitalen [1]
(71171 1_)| Ausgangs in Segment 1
L '@ I/ £L = = geschlossen
0 < OF'm = offen
1 OFF = Funktion
abgeschaltet
|

e c e e = =

Ablauf wiederholt
sich fur die tbrigen

\
|
|
|

14 normalen
Segmente
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)

I

|
e '
cno
a0
O S

ol = =
Lr. =
O S
""" Ao
Lr.
O S

Riickkehr zum ersten Parameter

Sollwert des
Endesegments

Gesamter Bereich

Status des digitalen [1]
Ausgangs im
Endesegment

L o =geschlossen
OF'm = offen

OF F = Funktion
abgeschaltet

Status des digitalen [1]

Ausgangs im

Endesegment

L L = =geschlossen

OF'm = offen

UF F = Funktion
abgeschaltet

63
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7.4 ANZEIGE DES PROGRAMMSTATUS

Betriebsart und Status des Programms wer-
den durch die LEDs und wie aus

der folgenden Tabelle ersichtlich:

Bei laufendem Programm werden in 3-
Sekundenintervallen abwechselnd anzeigt:
- Nummer des laufenden Programms

- Nummer des aktuellen Segments und des-
sen Status

Der Ausgangwert kann auch wéhrend der
Programmausfihrung wie auf Seite 53

beschrieben angezeigt werden.

X5

A0
" F e

Funktion Sta- Led
tus .7

Betrieb Reset AUS | AUS
Programmausfihrung | Lauft| EIN | AUS
Programm Halt Halten EIN | EIN
Ga BV aupernaln 1 Halen g =g =
Fehlertoleranz il

L
Programmende (Reset) Ende:::Elll;ll::AUS

m - - gmm -
N Tl
ol e e |
| O e O

T

b A (]
2@ 7 (]

Nummer des laufenden
Programms (Programm Nr. 3)

alle 3 Sekunden: aktuelles
Segment und dessen Status

(Segment n°12)
- steigende Rampe

(Segment n°12)
- fallende Rampe

(Segment n°12) - Haltesegment

(Endesegment)
Programmende



7.5

Die verfugbaren Befehle und
Eingabemoglichkeiten sind von
den Funktionsabschnitten des
Reglers abhangig, die wie folgt
unterschieden werden:

A] Normaler Betrieb mit lokalem
Sollwert

B]Wahrend der Ausfluhrung
eines Programms

C]Bei angehaltenem Programm

Verfligbare Befehle in den ein-
zelnen Funktionsabschnitten

PROGRAMM STARTEN/ANHALTEN

Art des Lokal Programm Programm
Sollwerts
Funktionsab- Starten eines Laufendes Programm ist
schnitt Programms Programm angehalten
A B C
Verfligbare
Befehle und -
Eingaben _Eingabe
™ eines lokalen
Sollwerts
Starten des Anhalten des Fortsetzen des
b | Programms 3% Programma- r-->| Programma-
( blaufs blaufs
)]
v
Programm im Programm im Programm im
lokalen Betrieb lokalen Betrieb lokalen Betrieb
anhalten anhalten anhalten

Wenn das
Programm
abgelaufen ist,
kehrt der
Regler zum
normalen

Betrieb zuriick.

<«
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Zum besseren Verstandnis
sind die verschiedenen
Funktionsabschnitte der Reihe
nach dargestellt.

Zum Starten und Anhalten des
Programmes gibt es zwei
Méoglichkeiten:

Direkt mit der Taste

(siehe Seite 66)

Uber das Parameterment
(siehe Seite 67)
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7.5.1 START/STOP DES PROGRAMMS IM DIREKTEN BETRIEB MIT DER TASTE

Auswahl des zu
( > startenden Programms

|

N =) | Normaler -
- 1 1| Betrieb -
= - ‘,." (lokaler - '_"
: -1 i_J | Sollwert) 21
e r o _ _
- J a3 a1
) ] )
0 S O _) 0O S B des g:g;tfal:nms Hinweis:
1 i Das  Rlcksetzen eines
! - AnzeigeNder =l <11 Programms wird auf Seite 67
rogramm-Nummer Programm [ B ] beschrieben
4 : [ 1
lauft L ung - =
led (RUN] leuchtet IR T
) kontinuierlich - L
I O ~ = > Anhalten des
M D~ O Programmablaufs
1) l
l':' .00
A N
- B — [ i A |
ik M Programmablauf T 21 = || und [ 15V 1] abwechselnd
§ - angehalten (HOLD) uc 2 =~ J
led (HLD) leuchtet ,:' ,“:,_,'_,'
kontinuierlich Fortsetzung bis zum
— = B Ende des Programms
) \ J

3 (
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7.5.2 START/HALT/STOP EINES PROGRAMMS UBER DAS PARAMETERMENU

Auswahl [ '
Ricksetzen des IIrogramms o j
=1 TV ) Normaler =l 1
- r (lokaler Sollwert) - - -
=) I [
= F A reaiu -
~> = 2. ) ~ O )
_ Starten des
0 ~ O U < 0 P = Programms
< O k , J Programm
! Gedriickt halten, bis e
o lauft
- - led (RUN] leuchtet ".,' ol " '.,'
"-' -0 '-,' Programm- kontinuierlich u -
=) ="| Menii gy W
oy ‘ ol
A ==
Mo L L Anhalten des
L ] = >
- 1T T = Programmablaufs
0O ~ O Anhalten des %
= Programmablaufs
“\—J l led (HLD) leuchtet - ".l '.,
— kontinuierlich R
'-' Programmnummer ':l l': lIl' l':
- CJ CJ "
'|_| I = @ G- Rucksetzen des
Ny - _ Programms
) I -
. % D )
< ' _/

A
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7.5.3 RAMPENPROGRAMM-BEZOGENE FUNKTIONEN DER DIGITALEN EINGANGE (OPTION)

Status des Eingangs

Zugeordnete Funktion Parameterwert Anmerkung
_.\._ Aus — T —e— Ein
Keine - - Nicht verwendet
Umschaltung auf Handbetrieb Automatisch Handbetrieb
: Auch bei gesperrter Tastatur nimmt der Regler Befehle liber den
Sperren der Tastatur Nicht gesperrt Gesperrt Logikeingang und die serielle Schnittstelle an
Normale Der Istwert PV wird mit dem Wert "gespeichert”, den er beim SchlieBen

Istwert PV halten

Arbeitsweise

Istwert PV wird gehalten

des Kontakts am Logikeingang hatte

Sollwertgradienten

Bei geschlossenem Kontakt am Eingang wird der Sollwert

Sollwertgradient sperren sind aktiv Normale Arbeitsweise sprunghaft gesndert

Konstantes Ausgangssignal Normaler Betrieb | Konstanten Wert ausgeben Egri]n;tgg?etﬁsv\%ﬂ ggz eql[izg[i'glesrﬁzgg?gs wird der Ausgang auf einen
Anwahl des ersten Programms Lokal Erstes Programm

Anwahl des zweiten Programms Lokal Zweites Programm | poo gewiinschte Programm wird durch permanenten
Anwahl des dritten Programms Lokal Drittes Programm KontaktschiuB des digitalen Eingangs gewahit

Anwahl des ierten Programms Lokal Viertes Programm

Programm Start/Halten HOLD RUN Beim Status ON des digitalen Eingangs wird das Programm bis zum

Ende ausgefuhrt, beim Status OFF wird es auf Halten gesetzt

Rucksetzen des Programms

Normaler Betrieb

Ricksetzen des
Programms

Beim Status ON wird das Programm zurlickgesetzt und die
Regelung erfolgt nach dem lokalen Sollwert

Blocking neu aktiviert

[ I N |
[y iy

— Blocking neu aktiviert

Die Sperrfunktion beim Einschalten (blocking) wird beim
SchlieBen des digitalen Eingangs aktiv

Nachsten Segment

— Segment

Sprung zum nachsten

Programm sprung zum nachsten Segment, den er beim SchlieBen
des Kontakts am Logikeingang hatte

68
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1 TECHNISCHE DATEN

Spezifikationen

(bei 25°C ) Beschreibung
Frei konfigurierbar Einstellbar sind: - Art des Sollwerts - Art und Arbeitsweise der Alarme
(siehe Abschnitt 4.3, - Regelalgorithmus - Regelparameter
Seite 25) - Eingangsart - Ausgangsart - Zugangsebenen
A/D-Wandler mit einer Auflosung von 160,000 Stellen
: MeBintervall: 50 ms
&%Tker;]n:igme Ausgangsaktualisierungs-Intervall: 0.1...10.0 Sekunden, einstellbar
Korrektur des Eingangssignals: +60 Stellen
Eingangsfilter: 0.1...99.9 Sekunden, zuschaltbar
Genauiakeit 0.25% = 1 Stelle (fir Temperaturaufnehmer) Von 100 ...240Vac ist der Fehler zu
g 0.1% = 1 Stelle (fir mA und mV) vernachlassigen
i Leitungswiderstand 20€2 max.
}I}Id(rj[egs%agﬁtggrmometer Pt100Q bei 0°C 2 oder 3 DrahtanschluB 3-Draht)
miissen zusammen (IEC 751) Brucherkennung (in beliebiger ingangsdrift: 0.1°C/10°C
: Wahlweise °C oder °F Kombination) Umqebun stemperatur
ProzeBeingang PV <320€2 sein) <0.1°C / 10Q] Leitungswiderstand
(siehe Seiten 13,14 und L, J,T,K, S, R B,N,E,W3,W5 |Interne Leitungswiderstand: 1502 max
Seite 26) Thermoelemente (IEC 584) Kaltstellenkompensation Eingangsdrift:
Rj >10MQ Fehler 1°C/20°C +0,5°C <2pV/°C. Umgebungstemperatur
Wahlweise °C oder °F Brucherkennung <5V / 10Q Leitungswiderstand
Gleichstrom 4..20mA, 0...20mA  Rj =30Q2 _
Brucherkennung. In technischen
0..50mY, 0...300mV  Rj>1oMe Einheiten mit einstellbarer Eingangsdrift:<0.1% / 20°C
Gleichspannung _ Nﬁﬁgnﬁlf’;[?Q%Q 9999 Umgebungstemperatur:
1..5,0..5,0..10V  Rj>10kQ Endwert -999...9999 <5uV/10Q Leitungswiderstand
Frequenz (Option) Low-Pegel <2V (Spanne: 100 Stellen min.)
0..2,000/0...20,000Hz | High-Pegel 4...24V
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Spezifikationen

(bei 25°C ) Beschreibung
Externer Gleichstrom _ _ _ .
Sollwerteingang | 0/4.. 20mA Rj = 30Q Basissollwert in technischen Einheiten, + MeBspanne
nicht galvanisch Skalenfaktor von -9,99...+99,99
Hilfseingsnge getrennt Gleichspannung Lokaler und externer Sollwert
Genauigkeit 0.1% 1...5, 0...5, 0...10V Rj = 300kQ
Potentiometer von 100Q bis 10kQ Ventilpositions-Rickmeldung
SchiieBen eines | Umschaltung automatischer/Handbetrieb, Auswahl des lokalen/externen Sollwertes, Abrufen von 2 gespeicherten
Digitale Einginae externen Kontakis Sollwerten, Sperren der Tastatur, Halten des Istwerts, Sperren der Sollwertgradienten und konstantes Ausgangssignal
gita’e tingang kann folgende
3 Logikeingange : o o
Funktionen Programm Start/Stop(wenn Option installiert ist)
auslosen:
Regelausgang Alarm Alarm Alarm Alarm Analogausgang
Primar Sekundar
. (Heizen) (Kiihlen) AL1 AL2 AL3 AL4 PV /SP
Rglgelzone 0Pl P2 0P3 0P4 oP5 0P6
Relais/Triac Relais/Triac Relais Relais Analog/Digital| Analog/Digital
(PID oder Analog/Digital Relais/Triac | Relais/Triac Relais Relais Analog/Digital
. Ein/Aus) mit OP1 0P2 0P3 0P4 0P5 0P6
gﬁg';‘;siﬂe“ und giner oo)|er 2wei Relais/Triac | Relais/Triac Relais Relais | Analog/Digital| Analog/Digital
gang Regelzonen und | Zwei OP1 OP5 0P2 0P3 0P4 OP6
1,2,30der4  Regelzonen| Relais/Triac | Analog/Digital Relais/Triac Relais Relais Analog/Digital
Alarmen (Heizen/ 0P5 0P2 OP1 0P3 OP4 0P6
Kihlen) Analog/Digital| Relais/Triac | Relais/Triac Relais Relais Analog/Digital
0P5 0P6 0P1 0P2 0P3 0P4
Analog/Digital | Analog/Digital| Relais/Triac | Relais/Triac Relais Relais
. OP1 0P2 0P3 0P4 0P5 0P6
Ventiregelung - pejais/Triac | Relais/Triac Relais Relais | Analog/Digital| Analog/Digital
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22?;';???0“" Beschreibung
Regelalgorithmus PID mit Uberschwing-Unterdriickung oder Ein/Aus - PID-Algorithmus fiir Ventile, zur Ansteuerung von Servomotoren
Proportionalbereich (P) 0.5...999.9%
Nachstellzeit (|) 1...9999 Sekunden
Vorhaltezeit (D) 0.1...999.9 Sekunden Abschaltbar
Fehler-Totbereich 0.1...10.0 Stellen
Uberschwingunterdriickung 0.01...1.00
Manuelles Integral 0...100% PID-Algorithmus
Zykluszeit (nur zeitproportional) 0.2...100.0 Sekunden fir eine Regelzone
Unt./Ob. Ausgangsbegrenzung 0...100% separat einstellbar
Maximale Anderung des Regelausgangs | 0.01...99.99%/Sekunden
Ausgangswert bei Softstart 1...100% - Zeit 1...9999 Sekunden Abschaltbar

Regelart Wert fiir Sicherheitsstellung -100...100%
Konstantes Ausgangssignal -100...100%
Hysterese des Regelausgangs 0...5% der Spanne, in technischen Einheiten Ein/Aus-Algorithmus
Totbereich 0.0...5.0%
Proportionalbereich Kiihlen (P) 0.5...999.9%
Nachstellzeit Kiihlen () 1...9999 Sekunden Abschaltbar PID-Alqorithmus
Vorhaltezeit Kiihlen (D) 0.1...999.9 Sekunden Heizen%KUhIen
Zykluszeit Kiihlen (nur zeitproportional) | 0.2...100.0 Sekunden
Obere Ausgangsbegrenzung 0...100%
Maximale Anderung des Regelausgangs (Kiihlen) | 0.01...99.99%/Sekunden \ Abschaltbar

Stellzeit fur vollen Hub

15...600 Sekunden

Mindest-Schrittweite

0.1...5.0%

Potentiometer

100Q2 ...10kQ

PID-Algorithmus fiir Ventile
(VergroBern, Stop, Verkleinern)
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Spezifikationen
(bei 25°C)

Beschreibung

Ausgange OP1-0P2

Ausgang OP3
Ausgang 0P4

Analoge/digitale

Ausgange OP5 und OP6

(Option)

Alarme

AL1 - AL2 - AL3 und AL4

Sollwert

Relais, einpoliger SchlieBer, 2A/250Vac (4A/120Vac) fir onmsche Lasten
Triac, 1A/250Vac fir ohmsche Lasten

Relais, einpoliger Wechsler 2A/250Vac (4A/120Vac) fur ohmsche Lasten

Relais, einpoliger SchlieBer 2A/250Vac (4A/120Vac) fur ohmsche Lasten

Regelung oder

analogausgang fiir PV/SP

Galvanische Trennung: 500Vac/1min

KurzschluBfest

Auflosung: 12 bit (0,025%)

Genauigkeit: 0,1%

Analog: 0/1...5V,0...10V, 5002 / 20mA max.,
0/4...20mA, 750€2 / 15V max.
Digital: 0/24Vac +10% - 30mA max. - fur Halbleiterrelais

Hysterese 0...5% der Spanne in technischen Einheiten

Arbeitsweise

Maximalalarm Abweichungsalarm +Bereich
Funktion Abweichungsbereichs-Alarm 0...Bereichsendwert
Minimalalarm Grenzwert-Alarm Gesamter Bereich
Sensorbruch-, Heizungsbruch-Alarm
Sonderfunktion Mit Quittierung , Unterdriickung beim Anfahren

Mit Timer oder Programm verknipft (wenn Option installiert ist) (nur OP3-0P4)

Lokal + 3 gespeicherte

Nur extern

Lokal und extern

Lokal, nachfuhrbar

Extern, nachfuhrbar

Programmierbar

(bei installierter Option)

Fallende und steigende Rampe

0,1...999,9 Stellen/min oder Stellen/Stunde (OFF=0)

Unt. Sollwertbegrenzung: von Bereichsminimum bis zur oberen Begrenzung

Ob. Sollwertbegrenzung: von der unteren Begrenzung bis zum Bereichsmaximum




Spezifikationen
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Beschreibung

(bei 25°C)
Rampenprogramm 4 Programme mit 16 Segmenten (davon je ein Anfangs- und ein Endesegment) 1 bis 9999 Wiederholungen oder kontinuierlich JF F
(Option) Zeitbasis einstellbar auf Sekunden, Minuten oder Sekunden Starten, Anhalten und Beenden Uber die Tastatur,

Selbstoptimierung

Handbetrieb

Serielle Kommunikation
(Option)

Transmitterversorgung

Betriebssicherheit

Allgemeine
Spezifikationen

Logikeingange oder serielle Schnittstelle

Art der Fuzzy-Optimierung. Der Regler wahlt je nach ProzeBbedingungen Schrittmethode

automatisch die am besten geeignete Methode Eigenfrequenz-Methode

Adaptive Selbstoptimierung- selbstlernende, nicht in den ProzeB eingreifende Optimierung analysiert ProzeBverhalten bei Storungen
und optimiert PID-Parameter kontinuierlich

Integrierter Handsteller, stoBfreie Umschaltung Umschaltung tiber Tastatur, Logikeingang oder serielle Kommunikation

RS485, SLAVE Modbus/Jbus Protokoll, 1200, 2400, 4800, 9600 und 19.600 bps, 3-Drahtlbertragung
RS485, MASTER Modbus/Jbus Protokoll, 1200, 2400, 4800, 9600 und 19.600 bps, 3-Drahtibertragung
RS485 asynchron, galv. getrennt, PROFIBUS DP Protokoll, einstellbar von 9600 bps bis 12MBps, max. Lange 100 m (bei 12 Mbps).

+24Vac +20%, 30mA max. - zur Versorgung externer Aufnehmer

ProzeBeingang Erkennung von Bereichsuberschreitung, Sensorbruch oder KurzschluB mit automatischer Fehleranzeige
und Setzen des Ausgangs auf Fehlersignal

Regelausgang Sicherheitsstellung und konstantes Ausgangssignal: -100%...100%, separat einstellbar

Parameter Alle Parametereinstellungen und Konfigurationsdaten werden in einem nicht-fliichtigen Speicher abgelegt.

Zugangssicherung Zum Zugang zu Konfigurationsdaten und bestimmten Parametermeniis ist ein PaBwort erforderlich. Fastview

Spannungsversorgung 100...240Vac (-15...+10%) 50/60Hz oder 24Vac (-15...+25%) 50/60Hz und |Leistungsaufnahme 5W

(abgesichert) 24Vdc (-15...+25%) max.

Sicherheit EN61010 -1 (Installationsklasse 2 (2500V), Verunreinigungsklasse 2

EMV Erflllt die CE-Anforderungen (siehe Seite 2)

E;Engg%])schutz EN60529 Front IP65

UL,cUL zertifiziert File 1764152

Abmessungen 1/3DIN - 48 x 96, Tiefe 110 mm, Gewicht 380 gr. max.




Garantie

] GARANTIE

Wir garantieren, daB die Produkte
frei von Material- und
Verarbeitungsfehlern sind. Diese
Garantie gilt flr einen Zeitraum von
3 Jahren ab dem Lieferdatum.
Diese Garantie bezieht sich nicht
auf Fehler, die daraus entstehen,
daB das Produkt nicht in Uberein-
stimmung mit den Anweisungen
dieser Bedienungsanleitung ein-
gesetzt wird.

e-mail: G&P@mail-gate. net

G.&P. Grafica & Pubblicita ¢ Gazzaniga (BG)



TABELLE DER

SYMBOLE

Universal-Eingang

TC
Thermoelement

Digitale Eingédnge

Funktionen der
Digitaleingdnge

Kontakt isoliert

A2\ Automatik/Manual

#10 Widerstandsthermom
==|| eter (Pt100)

_|< Transistor NPN offen-
er Kollektor

=o)
(=)
=

A | Temperatur-Differenz
==l (2xPt100)

E TTL offener Kollektor

mA

E

a’) mA und mV

Custom ien
sr | Kundenspezifisch

S

Sollwert

RUN, Halten,
Riicksetzen und
Programmwahl
AULL Istwert Halten
PV/
J74] Unterdriickung der

Ng| Sollwertrampen

Frequenz

H
N

Lokal

—
o
(9o}

Ausgénge

Zusiatzliche
Eingédnge

SLVY Bereitschaft (Stand-by’

=
lvo)
2z

7| 1-Poliger Relais (NO
oder NC)

£

Sperren der Tastatur

Triac

mEs

Stromwandler

=

.-

}g\ Sperren der
Ausgange

' 5l Relais mit
‘i( Umschaltkontakt

=
=

i | Fernsollwert mA

STUAFf” Anfahrfunktion

=)
=m
=

Fernsollwert V

¢

Zeit-Funktion

TIMER (Timer)

=]
=

LD
Loi<

7| Ruckmeldungs-
1| Potentiometer

Gespeichert

g 3 3
S > >
= 3

<

2
=

Fernsollwert

Sollwert nach
ZA% Programm

= =
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= =




